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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Srwymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budow chodnika dla pieszych wagu drogi gminnej nr 162004G w miejscoéeo Borzytuchom, gm.
Borzytuchom.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stosowanajgkst dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecan
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#gj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cat@¢ techniczno-iytkows (droga) albo
jego cz$¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, ezet).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rushupostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz zelsmi
urzagdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami, stanowéy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsty do notowania zdarse

i okolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokwagych odbioréw robét, przekazywania
polecé i innej korespondenciji technicznej peuizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.4. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahymntraktowych (wyznaczona przez Zamawéago, o
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca)powiedzialna za nadzorowanie rob6t i administraean
kontraktem.

1.4.5. Jezdnia - ogs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwaopowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.7. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielgcymi jezdniel.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowow.
1.4.10.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystionami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych
zalcznikdw. Wpisy w ksjzce obmiardw podlegajpotwierdzeniu przez iyniera/Kierownika projektu.

1.4.12.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzeyczaakceptowane przez Zamawéego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwizanych z ocenjakosci materiatéw oraz robét.

1.4.13.Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robo6t, zgodne z dokumentaopjektovy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimera/Kierownika projektu.

1.4.14.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzstych do przejmowania i rozktadania ol@n od ruchu na podi@
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa écieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana beepgoio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdgga st miedzy warstvy Scieraly a podbudow, zapewnigjca lepsze rozienie
napkzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazgica do wyréwnania nierdwidoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stigca do przenoszenia obzen od ruchu na podi®. Podbudowa nmie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas€zpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
skltad& si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna¢&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gigmvnzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkdaratania
mrozu.



h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniedivaienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powye).

i)  Warstwa odgczagca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedosgtej sé do nawierzchni.

1.4.15.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.16.0Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodné¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjamijesé przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.17.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paetes przeznaczony do umieszczania w nim drogi §zaviych
Z nig urzadzeh oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imor6wniez obejmowd teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzex chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia wdzer organizaci i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.19.Podtae nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aley pod nawierzchgido gkbokdsci przemarzania.

1.4.20.Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaitdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.21.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gtazane Wykonawcy przezzimiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robot lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.22.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgdyda autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.23.Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geonmiygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego

pofgczenia.

1.4.24.Przetargowa dokumentacja projektowa -e¢$¢éz dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu ldacego przedmiotem robot.

1.4.25.Rekultywacja - roboty mage na celu upogrlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenoruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.27.Teren budowy - teren udegphiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.

1.4.28.Zadanie budowlane - e& przedsiwziccia budowlanego, stanoyda odebrg catcs¢é konstrukcyja lub
technologicza, zdoly do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtkowych. Zadanie me polegéd na
wykonywaniu robét zwjzanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.4.29.Zjazd - uradzone miejsce dagtu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzdisinigi przylegtego terenu i jest
uzgodniona z zagglem drogi. W zalmosci od petnionej funkcji, rozrnia st dwa typy zjazdéw: publiczne i
indywidualne.

1.4.30.Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dogiu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktérysst prowadzona
dziatalnég¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia ¢wst/do parkingu, stacji paliw, obiektéw gastronomigch,
obiektow przemystowych lub innych obiektéw ogdlnsdpnych.

1.4.31.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce gdpstdo drogi z obiektu, ktory jestytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia degt do pojedynczych posesji, zabud@vwgospodarczych, na pole lub do innych obiektéw
uzytkowanych indywidualnie.

1.4.32Rura ochronna - rura ochranjeq rurociyg grawitacyjny lub ttoczny przed uszkodzeniem, phoelzca pod
przeszkod terenow (droga, rzeka, réw melioracyjny, tory kolejowep.jt montowana przy ayciu urzdzenia
przeciskowego.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych roboét, bezpiearstwo wszelkich czynrigi na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgodh@ dokumentagj projektows, ST, " Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robé6t budowlano-mombavych.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaclzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w
szczego6towych warunkach umowy, uweadjiiajgcym podziat na dokumentagprojektova:



- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanayyrzetargow dokumentagj projektova oraz projektow dokumentag
wykonawca (techniczng) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawiergly spis dokumentacji projektowej, kydrnWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektovy i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkoweokuwinenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowviczes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich g obowhzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokum@eji. W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegolnych
dokumentéw obowizuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdinyclf,Ogolnych
warunkach umowy”). Wykonawca nie g@wykorzystywa biedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deoyzp wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci, wymiary podane na §nie § wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighalzgodne z dokumentacprojektowvs i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartiei docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow eéneéntéw budowli musz wykazywa
zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentgcprojektows lub ST i wplynie to na
niezadowalajcg jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwyd w sposob okéony w D-
00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktuda zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie&ze
rob6t w okresie trwania budowy. W zafesci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacji ruchu powiniencébga
biezagco aktualizowany przez WykonawcW czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarcainsaluje i ldzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczmje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiecdmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzieh i w nocy tych zapor i znakdéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczistwa. Wszystkie znaki, zapory i inne giizenia zabezpieczge kda akceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Fakt przystienia do rob6t Wykonawca obw® publicznie przed ich
rozpoczciem w spos6b uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegew miejscach i iléciach
okreslonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyctktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedy utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie przez caty
okres realizacji robét. Koszt zabezpieczenia tetmmdowy nie podlega oglinej zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cere kontraktove.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceabzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stejj,
b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsilo przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych
i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezieiv innych przyczyn powstatych w ngsstwie
jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) lokalizag; baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovogdiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawcadulzie utrzymywad, wymagany
na podstawie odpowiednich przepiséw sprawnyezeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszeaeni
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszymgmjazdach. Materialy tatwopalnedy sktadowane w sposob
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczozegdosipem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamerem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.



1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwahyg szkodliwe dla otoczenia, nigdy dopuszczone dozycia. Nie dopuszczaesi
uzycia materialdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o¢géniu wikszym od dopuszczalnego, omnego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadouryte do rob6t bda miaty aprobag technicze wydary przez
urawniory jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialdéw fradowisko.
Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azakaiczeniu rob6t ich szkodlivig zanika (np.
materialy pylaste) mag by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania. zidi
wymagaj; tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgodt na wycie tych materiatéw od wigiwych
organéw administracji gstwowe;. Jeeli Wykonawca wyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.
1.5.8.0chrona wiasnai publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurgg,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladzdgeych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawizggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacpdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robét,
ktére may by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamaim rozpocgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadraz lgdzie z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca é&dzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkadzérstalacji na powierzchni ziemi i wdzeh podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaapcego. Jeeli teren budowy przylega do terenéw z
zabudowy mieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodroi dla
mieszkaécow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenibudmawy mieszkaniowej w gsiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalfma. Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawg a wi&cicielami nieruchoméri i dotyczcych korzystania z whlasdo i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o
ile nie kxda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkumowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowéasie do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy transporc
materialdw i wyposzenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszefli@zlezdne zezwolenia i uzgodnienia od
witasciwych wltadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Izyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mée polect, aby pojazdy nie spetnigje
tych warunkéw zostaly usugie z terenu budowy. Pojazdy powoglie nadmierne obeienie osiowe niedala dopuszczone
naswiezo ukaxczony fragment budowy w oflsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich
rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z polacgninzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzedgaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz npehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca
zapewni i lpdzie utrzymywat wszelkie ugrzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez dla ochrony
zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego. Uznajecsize wszelkie
koszty zwizane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrgbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie
kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia rob6t przez syniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanoiginmo by prowadzone w
taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemently v zadowalagcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. SieWykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowa ame
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérg & jakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi robotami ktizie w peni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postantvgedczas prowadzenia robét. Wykonaweaaldie przestrzegapraw
patentowych i bdzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkigymaga prawnych odnénie znakéw firmowych,
nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu dozgu, materialdw lub urgdzen uzytych lub zwizanych z
wykonywaniem rob6t i w sposéb agly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstvania, obcizenia i wydatki



wynikte z lub zwjzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckrye Wykonawca, z wytkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projelkib specyfikacji dostarczonej przezyniera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgikstaniem jakichkolwiek materiatlow przeznaczonygch
robot, Wykonawca przedstawi Azynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegotowe informacje dotygee
proponowanegdrddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychterialtéw jak rowniz odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz probki materiatow. Zatwierdieepartii materiatow z danegmddta nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danegodbdta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do prowadzenia bada celu
wykazania,ze materialy uzyskane z dopuszczoneégidta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji
robaét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel wigcicieli i odnagsnych wladz na pozyskanie materiatlow ze
zrédet miejscowych wjczapc w to zrédla wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac} zawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje
o eksploatacji, organéw administracjingawvowej i samorgdowej. Wykonawca ponosi odpowiedziaddoza spetnienie
wymaga ilosciowych i jak@ciowych materiatéw pochodeych zezrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie
koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dziawy i inne jakie okzg sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw
do rob6t. Humus i nadktad czasowoetdjz terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskanidematéw miejscowych g
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce iutgkvacji terenu po uk@czeniu robét. Wszystkie odpowiednie
materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy zuinnych miejsc wskazanych w dokumentach umowsiab
wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad edpdnio do wymagéa umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika
projektu. Wykonawca nie ¢hlzie prowadzi zadnych wykopédw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chybae, uzyska na to pisemnzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zZone w
miejscu wskazanym przezzAyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materiatéw do innych robét, mte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychteriatow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez Apniera/Kierownika projektu. Kaly rodzaj rob6t, w ktérym znajdajsic nie
zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawciomgje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyciem,
usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewigunozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomizyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naiep 3
tygodnie przed iyciem tego materiatu, albo w okresie tmym, jdli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kada
wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowargdzaj materiatu nie nie@ by p&niej
zmieniany bez zgody kyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyerdo czasu gdy eola one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowabys siakas¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skiaenia materiatow ¢zlg zlokalizowane w olghie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiov miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

Sktadowanie materiatow powinno odbyévaie na terenie réwnym i utwardzonym z #iwoscia odprowadzenia waéd
opadowych. Elementy prefabrykowane mdgy¢ sktadowane poziomo lub pionowo, jedno lub wielostaowo. Rury
nalezy sktad@ na podktadach drewnianych. Pokrywslbetowe nalgy sktad& poziomo. Cement, materialy izolacyjne,
uszczelki, rozdzielnice sterownicze oraz inne deoblementy naley sklada& w magazynie zamketym.

Kruszywo tj. pospotk i piasek do zapraw nalg skltadé w pryzmach. Zaleca eisposdb sktadowania materiatow
umazliwiaj gcy dostp do poszczegodlnych asortymentow.

2.6. Inspekcja wytwaérni materiatow

Wytwornie materialtbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbkterialbw mog by¢ pobierane w celu
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sprawdzenia ich wigiwosci. Wyniki tych kontroli kedg stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatéw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcyytwdrni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:
a) Imezynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjot,
c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekisfidah w tych miejscach.

3. SPRZT

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robdt powinien Iy zgodny z ofeit Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie anizacji robot,
zaakceptowanym przezAyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajéd sprz:;tu
powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stdmgmi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach liyniera/Kierownika projektu. Spek bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowe do pracy. Powinien Iy zgodny z normami ochronyrodowiska i
przepisami dotyccymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczyzimierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajcych dopuszczenie sgtm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca khdzie konserwowa sprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny. Jeeli dokumentacja
projektowa lub SST przewidajmozliwosé wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Irkyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybdruzyska jego akceptagcjprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liayniera/Kierownika projektu, nie nde byt pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy, zogtamrzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wkxiwosci przewaonych materiatow. Liczbdrodkéw transportu powinna zapewéia
prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidalhiyniera/Kierownika
projektu, w terminie przewidzianym umawPrzy ruchu na drogach publicznych pojazdyabspetnig wymagania
dotyczice przepis6w ruchu drogowego w odniesieniu do domanych naciskbw nasoi innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie spenigje tych warunkéw mag byé dopuszczone przez Ayniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pienggtm wytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwé na biezgco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolkgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, dazgodnéé z dokumentagj projektovs, wymaganiami ST, PZJ,
projektem organizacji robét opracowanym przez Wyl oraz poleceniami liyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggomwywania rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za
dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysekavszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramzgdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pémie przez Iayniera/Kierownika projektu. Bty
popetione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamsunete przez Wykonawe na whasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany bid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy &@anipiprzez
Inzyniera/Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczem@oOt lub wyznaczenia wysokd przez Irkyniera/Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialcio za ich dokfadn&. Decyzje Imyniera/Kierownika projektu
dotyczice akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementtbo6t kgda oparte na wymaganiach okienych w
dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w S&Take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i
przy badaniach materiatow, deiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvege na
rozwazam kwestt.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny kywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.



6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jak&i. W programie zapewnienia jaie Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania
robét, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t awdupcy wykonanie robot zgodnie z dokumengacj
projektows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizagj wykonania robét, w tym terminy i spos6b prowadaemibot,

— organizagjruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

—  sposOb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoterminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robét,

—  system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jaloiy wykonywanych robot,

—  wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie bad,

—  sposéb oraz forgngromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizreterupcych,

a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesighriologicznym, proponowany sposoéb i ferm
przekazywania tych informaciji tgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegoblow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uggdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materialdw, spoipjskczy,
kruszyw itp.,

—  sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdpmety ich wiasciwosci w czasie transportu,

—  sposob i procedapomiardéw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanieydeen,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wyramia mieszanek i wykonywania poszczegélnych eheéwve robét,

—  sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakosé
robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robdt i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wdczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia niezbdne do pobierania
probek i bada materiatdbw oraz robét. Przed zatwierdzeniem syst&amtroli Irzynier/Kierownik projektu mee zaada
od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowanige poziom ich wykonywania jest zadowalzy.
Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materialtéw oraz robot zstetliwoscia zapewniajcg stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i SST. Minimalne wymagaieb do
zakresu badai ich czstotliwo$¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gy zostaty one tam
okreslone, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrggst konieczny, aby zapewnwykonanie robét zgodnie z
umowg.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiaglavymaganiom norm
okreslajagcych procedury bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.dynier/Kierownik projektu bdzie przekazywé&Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotycacych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocigniccia te leda tak powane,ze mog wplyngé ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépuje do uycia dopiero
wtedy, gdy niedoaigniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgko
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lianiateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kxda pobierane losowo. Zaleca¢sstosowanie statystycznych metod pobierania préloplartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do
bada. Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ zapewniop mazliwo$é udzialu w pobieraniu prébek. Pojemniki do
pobierania probek doly dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez hyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo badéa wykonywanych przez ktyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przeygniara/Kierownika projektu. Na zleceniezimiera/Kierownika projektu
Wykonawca bdzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktdre hudatpliwosci co do jakdci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosgaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistenek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.



6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Zyniera/Kierownika projektu. Przed przypteniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca
powiadomi Irzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu irténie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi nangie ich wyniki do akceptacji lryniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadod Wyniki bada (kopie) keda
przekazywane lkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matériatv
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawgaraducent materiatdw powinien udzéelnu niezlgdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegzgz Wykonawe, poprzez
miedzy innymi swoje badania,ctizie ocenid zgodnd¢ materialdw i robét z wymaganiami ST na podstawigikow
wiasnych badakontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvdnzynier/Kierownik projektu powinien
pobier@& probki materiatéw i prowadéibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoéj koszt.zé# wyniki tych bada
wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to lynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodiub materiatow i robdt z dokumentacprojektows i ST. Maze réwniez zlecié, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych lhadeezalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkotvypada i pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedatwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych arazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaragjzgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:

—  Polsk Normy lub

- aprobat techniczg, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslona w pkt 1

i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengywg/magane przez ST, kda partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty pra&me musz posiadd ww.
dokumenty wydane przez producenta, a w razie pmyrgmparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie
wynikow tych bada beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu..

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaiagych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovdgzujagcym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy af@& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obawijagcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisylzienniku budowy &da
dokonywane na bigco i kgdg dotyczyé przebiegu robodt, stanu bezpietg®va ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy. K#y zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska siowego. Zapisy ¢xla czytelne, dokonane
trwalg technilky, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw. a&alone do dziennika
budowy protokoty i inne dokumentyetty oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dati podpisem
Wykonawcy i Ireyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

— da¢ uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramow robat,

—  terminy rozpocgia i zaka@czenia poszczegdélnych elementéw robaét,

—  przebieg robét, trudéoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia ftyniera/Kierownika projektu,

- daty zargdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zangajich i ulegagcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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- stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

—  zgodné& rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotyege czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotyege sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyegce jakadci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegélnych elementéw buda@ntiodaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydadb przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.sDecyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich geigyjlub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika
budowy obliguje layniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. $Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma
uprawnigx do wydawania pole@eWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegsti kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych roboét przeprowadzea wi sposéb agty w jednostkach przygfych w kosztorysie i wpisuje do kgki
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnb lub certyfikaty zgodnéi materialéw, orzeczenia o jal@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakiei. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny ldyudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzeciminénumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustale
f)  korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginkicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowgydab zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&atacy projektows i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rolsfidkonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanywbot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni mrzem
terminem. Wyniki obmiaru ¢gla wpisane do kgizki obmiarow. Jakikolwiek hid lub przeoczenie (opuszczenie) wédiach
podanych wslepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalWykonawcy od obowrku ukaczenia wszystkich
robot. Bkdne dane zostanpoprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na fnie. Obmiar gotowych robét
bedzie przeprowadzony z eztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odlegtcaici pomidzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtuinii
osiowej. J&i ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezsredni przekroj. lliéci, ktbre mag by¢ obmierzone wagowo,¢ba wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ugdzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
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lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiaroweddlg przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbdét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gmizenia wagowe odpowiadge odnénym wymaganiom ST &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniac w sposéb eglty zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, akzé w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zaniksch przeprowadza esiw czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegajch zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczenigdy wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny. Wyynskomplikowanych powierzchni
lub obgtosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie ksjzki obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolaczone w formie oddzielnego zafnika do ksizki obmiaréw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznaosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robo6t zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu. Odbior rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w
czasie umdliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bentwaania ogdlnego pagiu robét. Odbioru robét
dokonuje Iynier/Kierownik projektu. Gotow&t danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomienienvyniera/Kierownika projektu. Odbidreldzie przeprowadzony niezwiocznie,
nie p&niej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Jaké i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiaw
konfrontacji z dokumentagijprojektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dhiobét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzegztpgo wykonania robét w odniesieniu do ichidip jakasci i
wartasci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmiem na gimie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.
Odbiér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia roboét i przgicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaeprrez Zamawiagego w obecrixi Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przecddonych
dokumentéw, wynikow bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robdt z dokumentagprojektowvy i
SST. W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapcst z realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralmtpetniajgcych i rob6t poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t popoawkch lub robét uzupetniggych w warstwiescieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysooi ustali nowy termin odbioru ostatecznego. Wypadku
stwierdzenia przez komigjze jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentagznacznie odbiega od
wymaganej dokumentagjprojektowg i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpiedséwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoq wartasé¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagarzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostadgm robdt jest protokédt odbioru ostatecznego trobd
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgéago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpanmy przygotowanastpujace dokumenty:
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1. dokumentagjprojektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,
2 szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstive z dokumentéw umowy i ew. uzupetada lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i kgkki obmiarow (oryginaty),
5 wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badieoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,
6 deklaracje zgodéd lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. oping technologicze sporadzory na podstawie wszystkich wynikdw bada pomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rotodtarzysacych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom urzdzen,
9. geodezyminwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopé mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzaciji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigldgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigkieg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetniae kpda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydibt@wizanych z usugtiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwaymym. Odbiér pogwarancyjnyezie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzgbnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiértestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednosti obmiarovy ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavy ptatnagci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ldzie uwzgédnia¢ wszystkie czynngi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekejw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétilp obejmowa:
- robocizg bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartd¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
- wartd¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
—  koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obagwiljgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdlne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizagihu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczehigpii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajgcych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowani&iietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) opfaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,
(H tymczasow przebudow urzadzer obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaaoghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie nitmie tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynn&i ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjichu obejmuje:
(2) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 zfpdejszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&201 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogactiqamtych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem przebiegu planowane] inwgsiygej punktéw wysokdciowych w ramach inwestycji
polegajcej na budow chodnika dla pieszych wagu drogi gminnej nr 162004G w miejsco$eo Borzytuchom, gm.
Borzytuchom.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét amanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu plaammey inwestycji w terenie
réwninnym.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysodmowych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wyséiowych wchodaz:
a) ustawienie kotkdw kierunkowych na kkglai pola i sprawdzeniegkdw i powierzchni pola
b) wznowienie siatki niwelacyjnej i ustawien&perow
c) dwukrotna niwelacja reperéw i niwelacja lsiat
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
€) wyznaczenie poziomoéw robét ziemnych, wykaagiomiaréw przegciowych
f)  zastabilizowanie punktéw w sposéb trwatyhama ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w&@paotatwiagcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
g) niwelacja kontrolna wykonanych rob6t ziemnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okrélenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa:
+ paliki drewniane, stupki betonowe , bolce staawiarba do zaznaczania punktéw na jezdni

3. SPRZAT
0Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
Do odtworzenia sytuacyjnego planowanej inwestyajery stosowd nastpujacy sprzt:

—  teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalrger tyczki, taty, témy stalowe, szpilki.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgélie” pkt 4.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania og6lne” pkt 5.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyrujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7), zgodnie z
ST D-01.01.01 ,Odtworzenie osi trasy i punktéw wyaiciowych” pkt 5 oraz OST GG-00.00.00 ,Wymagania ogd|
OST GG-00.11.02 ,Zalenie osnowy realizacyjnej przy budowie drdg i obdkmostowych”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

Kontrole jakacsci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem punktéw wysdkmwych naley prowadzé
wedtug ogbinych zasad okitenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,46857) zgodnie z wymaganiami podanymi
w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostik obmiarow jest ha (hektar) odtworzonego utwardzenia w texeni
8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem utwardzenia w terenie gpage na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemyinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
Cena 1 ha wykonania robét obejmuje:
—a) ustawienie kotkdw kierunkowych na kkalei pola i sprawdzeniegkdw i powierzchni pola
b) wznowienie siatki niwelacyjnej i ustawienaperéw
c) dwukrotna niwelacja reperéw i niwelacja lsiat
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) wyznaczenie poziomow robot ziemnych, wykdagomiaréw przéciowych
f)  zastabilizowanie punktéw w sposdéb trwatyhiama ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie wd@potatwiagcy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
g) niwelacja kontrolna wykonanych robét ziemnych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olsingvestycji, Giéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpamoma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysdkmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.

Noo,rwhE

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.02.
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSJwymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t zgdanych ze

zdjeciem warstwy humusu w ramach inwestycji polegaj na budowie chodnika dla pieszych wgei drogi gminnej nr
162004G w miejscowiei Borzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.2. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t awanych ze zdgiem warstwy

humusu, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawbzydjety humus gr. 15 cm nalg wywiez¢é na miejsce wskazane
przez Inspektora Nadzoru, na odlegtdo 1 km.
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1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.4. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
Do wykonania rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu nafg stosowa spycharki gsienicowe 100KM.

4. TRANSPORT

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjéle” pkt 4.
Humus naley przewoz¢ transportem samochodowym. Wyhiiodka transportu zatg od odlegtdci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

Humus naley zdejmowa& mechanicznie z zastosowaniem spycharek. W atkgyvych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarpzajdla prawidiowego wykonania robot, weghie mae stanowé zagraenie dla
bezpieczéstwa rob6t (zmienna grubdwarstwy humusu,asiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowar¢czne wykonanie
robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mectamie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catlego pasa robdt ziemnych orazmwdh miejscach okéonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyivera.

Grubag¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna ¢bggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 980 wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wgmbdwania. Stan faktycznyebizie stanowit podstagv do rozliczenia czynngi
zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus naley wywiez¢ poza teren budowy. Nie nalezdejmowa humusu w czasie intensywnych opadow
i bezpdrednio po nich, aby unikgé zanieczyszczenia ghidub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
Sprawdzenie jakazi rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunecia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@)Nymagania ogélne”  pkt 7.
Jednostk obmiarowy jest nt lub m3 (metr kwadratowy lub s@@enny) zdgtej warstwy humusu .

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” @kt
Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
—  zdgcie humusu wraz z odwiezieniem na odkiad na odéégio 5 km,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wysepuja.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
~ D-01.02.04 ,
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikaghtécznej (SST) gwymagania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiork elementéw drég w ramach budowy chodnika dla pigszy chgu drogi gminnej nr 162004G w
miejscowdci Borzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zeanych z:
- rozbiorlg nawierzchni ptyt typu Yomb parkingu
- rozbiorlg opornika drogowego parkingu
- zebraniem i zl®eniem zanieczyszcaen pryzmy, a nagpnie wywozem gruzu na miejsce wskazane przez Inspeladzoru —
do 5 km.

3. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#tenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiminji
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkd. 1
Frezowanie — mechaniczna rozbiorka istriej nawierzchni.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robdt podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie’ 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyegce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pal&v SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 2.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt.
4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganéngg pkt. 4.
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000Mymagania ogolne” pkt. 5.

Roboty rozbidrkowe elementdéw drég, obejmugsunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamnw
pkt 1.2, zgodnie z dokumentagyrojektows, SST lub wskazanych przezzimiera oraz wywdéz gruzu na odlegtado 5 km.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub
przez Irzyniera. W przypadku usuwania warstw nawierzchniagtasowaniem frezarek drogowych, rglespetné warunki
okreslone w SST D-05.03.11 ,Recykling”. Wszystkie eletyemazliwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania zégdnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wlasnacia Wykonawcy, powinien on przewié je na
miejsce okrédlone w SST lub wskazane przezzyniera. Elementy i materialy, ktére zgodnie z SSajgssic wlasndcia
Wykonawcy, powinny b§ usunéte z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rdzbée elementéw drég, znajdop se w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumenjgmjojektove beda wykonane wykopy drogowe, powinny djymczasowo zabezpieczone.
W szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie pigewiduje si wykonania
wykopow drogowych naley wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo terenu i zagci¢ zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w SST D-02.00.01 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania oglloie. 6.

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét rozbiérkowych. Zeggczenie
gruntu wypetniajcego ewentualne doty po useiych elementach nawierzchni, powinno spein@dpowiednie wymagania
okreslone w SST D-02.00.01 ,Roboty ziemne”.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M36nagania ogdlne”  pkt. 7.
Jednostl obmiarowy robét zwizanych z rozbiork elementéw drég jest:

dla kraveznikow — mb,

dla nawierzchni z mieszanki min.-bitum. - m2,

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@magania ogdlne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy pfatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiérki kraw eznikow:
- odkopanie kragznikow/obrzey wraz z wygciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j,
- ulozenie materiatu w stosy
b) dla rozbiérki nawierzchni z mas mineralno-bitumcznych
- reczne lub mechaniczne wytamanie nawierzchni,
- odrzucenie gruzu na pobocze zagoiem w stosy.
c) dla wywozu gruzu:
- reczne lub mechaniczne zatadowanie i wytadowanielwgrmzbiorki na pojazd samochodowy,
- wywiezienie gruzu z rozbiorki na odlegéodo 5 km.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE ECHNICZNE

D-01.03.02a
Przepusty kablowe na liniach energetycznych i
telekomunikacyjnych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpSa wymagania dotycre wykonania i odbioru zatenia
przepustu kablowego na linii kablowej energetyczrntejekomunikacyjnej pod przebudowywanymi 3 zjanila w
miejscu planowanej inwestycji polegagj na budowie chodnika dla pieszych wgei drogi gminnej nr 162004G w
miejscowaci Borzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.2. Zakres robdt objych ponisz specyfikacg dotyczy uktadania kabla na diugp 2*2,5m i 7,5 m
(dtugaoi¢/szerokdc zjazdu powgkszona o wydhzenie min. 0,5m) w rurze ochronnej dwudzielnej tyjpot z HDPE
srednicy do 140 mm. Rerochronn, ze wzgédu na przewidywany ruch pojazdéw samochodowychzyaldozy¢
na calej diugéci/szerokdci planowanego zjazdu z wydieniem o min. 0,5 m z kdej strony .

Zakres rob6t zawartych w projekcie technicznym:

- reczne kopanie rowdw z zasypaniem

- opuszczenie rury ostonowej do wykopu zzskoym fundamentem z piasku gr. 10cm

- uktadanie kabla w rurze ochronnej

- uszczelnienie kicdw rury ostonowej

- zasypanie wykopu wraz z zgggczeniem gruntu

1.3. Okrédlenia podstawowe
1.3.1. Linia kablowa - kabel wielo/towy lub wigzka kabli jednaytowych w ukladzie wielofazowym albo kilka

kabli jedno- lub wielaytowych pohczonych réwnolegle gtznie z osprgtem, ul@zone na wspdlnej trasie 4dzace
zaciski tych samych dwéch wdzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.3.2.Trasa kablowa - pas terenu, w ktorymaaoe g jedna lub wgcej linii kablowych.
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1.3.3. Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrkabla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.3.4. Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, kidrym jakakolwiek cg$¢ rzutu poziomego linii
kablowej przecina lub pokrywa jagkolwiek cz$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innegozanlzenia
podziemnego.

1.3.5. Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, voigtm odlegté¢ migdzy linia kablows, urzdzeniem
podziemnym lub drag komunikacyja itp. jest mniejsza ni odlegid¢ dopuszczalna dla danych warunkow
uktadania bez stosowania przegréd lub oston zabezacych i w ktorych nie wyspuje skrzgowanie.

1.3.6.Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju ggtym przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodm@ni
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elgkimnego.

1.3.7.Pozostate okienia podstawowegszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.0/ymagania ogélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST D-M-
0.0.0 ,Wymagania ogélne" pkt 2.
Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewiduposiadanie
za&wiadczenia o jakéei lub atestu, powinny liyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny kiywyposaone w takie dokumenty ngczenie Irtyniera.
Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powiniet by najmniej gatunku ,3",
odpowiadajcego wymaganiom BN-87/6774-04 [24].
Przepusty kablowe powinny &yvykonane z materiatdw niepalnych, z tworzyw sztych lub
stali, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odiych na dziatanie tuku elektrycznego.
Rury wywane do wykonania przepustow powinny lipstatecznie wytrzymaite na dzialzg
na nie obgjzenia. Wrtrzascianek powinny b§ gtadkie lub powleczone warsgwvygtadzagcy ich
powierzchnie dla ufatwienia przesuwaniee diabli. Rury na przepusty kablowe naje przechowywa na
utwardzonym placu, w nie nastonecznionych miejsadiezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" ikt
Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot.

Liczba srodkéw transportu powinna gwarantaivprowadzenie robét zgodnie z zasadami dargymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera, w terminie przewidzianym kontraktem.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine" pkt 4

Wykonawca przygpujacy do wy kona rj oswietlenia winien wykazasie mozliwoscig
korzystania z nagpujgcych srodkéw transportu:
- samochodu skrzyniowego,
- przyczepy dtaycowej,
- samochodu specjalnego linowego z platfpirhalkonem,
- samochodu dostawczego,

Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny dyabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkamsportu wydanymi przez wytwardla
poszczegblnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogdlne" pkt 5.
Budow linii nalezy wykonywat zgodnie z normami i przepisami budowy oraz bezsestwa i higieny pracy [22].

Przed przysfpieniem do wykonywania wykopéw. Wykonawca ma oh@ek sprawdzenia
zgodndci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektoweazoioceny warunkéw gruntowych. Wykop
liniowy nalezy wykona recznie. Grunt odspojony powinien dywykorzystany zgodnie z ustaleniami z
Inspektorem nadzoru.
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Uktadanie przepustow kablowych i wykonywanie wagspodsypkowej oraz zasypki

Przepusty kablowe nate uklada& w miejscach, gdzie kabel naomy jest na uszkodzenia
mechaniczne. W jednym przejgie powinien by utozony tylko jeden kabel; nie dotyczy to kabli jedgptmwych
tworzacych uktad wielofazowy i kabli sygnalizacyjnych.

Glgbokas¢ umieszczenia przepustoéw kablowych w gruncie, miesizod powierzchni terenu do gérnej powierzchni
rury, powinna wynosi co najmniej 70 cm - w terenie bez nawierzchni @ t9n od nawierzchni drogi (niwelety)
przeznaczonej do ruchu kotowego.

Minimalna gtbokas¢ umieszczenia przepustu kablowego pod jexzdinogi mae by zwickszona, gdy
powinna wynika z warunkéw okréonych przez zaxd drogowy dla danego odcinka drogi.

Miejsca wprowadzenia kabli do rur powinny¢byszczelnione nasmotowanymi szmatami, sznurami lub
pakutami, uniemaiwiajgcymi przedostawaniesdo ich wrgtrza wody i przed ich zamuleniem.

Przepust naley uktad& na fundamencie z warstwy piasku gr. 10cm. Pagamu przepustu natg zasypé row
warstwy piasku w warstwach gruba nie wickszej n 20 cm i kada warstwe zagscic.
Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétip przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roziazonej warstwy lunego kruszywa powinna by
taka, aby po jej zagzczeniu oggnicto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa naley przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kiacowym wyprofilowaniu warstwy z piasku cej nafeprzystpi¢ do jej zagszczania.

Nieréwndgici lub zagtbienia powstale w czasie zggczania powinny ywyrownywane na bigco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub ugciei materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

Warstwa podsypkowa i zasypka powinny ¢byagszczag ptytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi.

Zageszczanie nalegy kontynuow& do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedlug-B204481 [1]. Wskanik zagszczenia nalg okreslaé
zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

Wilgotnoi¢ kruszywa podczas zesgczania powinna IByrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10% jej wartmi. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, widgotnos¢ kruszywa jest riisza od
wilgotnasci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczerfieian wykopu powinno hyzgodne z dokumentagj

projektowg i ST.
Po zasypaniu przepustéw kablowych nglesprawdzt wskanik zagszczenia gruntu wg p. 5 oraz
sprawdzé sposéb usuncia nadmiaru gruntu z wykopu.

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetnigie wymaga ustalonych w odpowiednich punktach SST
zostan przez Inwestora odrzucone.

Wszystkie elementy robét, ktore wykagzujdstpstwa od postanowieST zostag rozebrane
i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogélne” pkt 7.
Jednostik obmiarow dla przepustu kablowego jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@Wymagania ogdlne" pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektovs, ST i wymaganiami
Inwestora, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykopy pod przepusty kablowe
- ulozenie kabla w rurze ochronnej z wykonaniem podspgki i nad przepustem
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne" pkt 9.

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuije:
- reczne kopanie rowu z zasypaniem

- opuszczenie rury ostonowej do wykopu

- uktadanie kabla w rurze ochronnej

- uszczelnienie kicéw rur ostonowych

- zasypanie wykopu wraz z zggczeniem gruntu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane: Wymaganimakvesie wykonywania bafia
przy odbiorze

PN-88/B-06250 Beton zwykly

PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikackieslenia

PN-88/B-30000 Cement portlandzki

PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczeniaystane i projektowanie

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betohdapraw

PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego policklowinylu

PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygaalijne o izolacji i powtoce polwinitowej

©CoNoGRA~WDN

na napgcie znamionowe nie przekracgeg 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na eeipiznamionowe 0,6/1 kV

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-03.02.01a
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicz(8]') s wymagania dotycge wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem regulacji studzienekadea infrastruktury nadziemnej przy realizacji inwegtypolegajce;j
na budowie chodnika dla pieszych wati drogi gminnej nr 162004G w miejscosgoBorzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.2. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej regulacji pionowej studzieneladmiemnej infrastruktury w celu dopasowania dcdnej
projektowanej ejgu pieszego.

1.3. Okreslenia podstawowe
Studzienka kanalizacyjna - udzenie pajczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub ghawiej eksploatacji kanatu.
Studzienka rewizyjna (kontrolna) - ydzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich $@mvacji i przewietrzania.

Wiaz studzienki - elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewkzk rewizyjnych, umdiwiajacy
dostp do uradzen kanalizacyjnych.

Nasada #eliwna) z wlewem bocznym (w krawaniku) - urzdzenie, przez ktére wody opadowe przedastd w
ptaszczynie kraveznika do wpustu ulicznego.

Pozostale okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.4.
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1.4. Ogoélne wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[agpkt 1.5.
2. MATERIALY

Ogb6lne wymagania dotygz materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puadav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

Materialy do wykonania regulacji pionowej uszkodzorj studzienki

Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonej studdiealezy uzy¢:

a) a) materiaty otrzymane z rozbiorki studzieakaz z rozbiorki otaczggej nawierzchni, nadge s¢é do ponownego
wbudowania,

b) b) materialy nowe, dolagce materiatem uzupelniggym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak make
rozbiérkowy, odpowiadage wymaganiom:

- — ST D-03.02.01 [2] w przypadku materiatow dprawy studzienki,

- - ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej spfid@ciji, w przypadku materiatléw potrzebnych do adaia nowej
nawierzchni.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” ki 3.
Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodmej studzienki kanalizacyjnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy, powinien wykézse mozliwoscig korzystania z nagbujacego
sprztu:
- pity tarczowej,
- - miota pneumatycznego,
- —  spezarki powietrza,
- - diwigu samochodowego,
- —  zagszczarki wibracyjnej,
- —  sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamg@liee” [1] pkt 4.
Transport nowych materiatéw do wykonania napraveyyipien odpowiadawymaganiom okrdonym w:
a) a) ST D-03.02.01 [2], w przypadku materialdovnaprawy studzienki,
b) b) ST, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszej sgfikacji, w przypadku materiatéw wykorzystywanydb wykonania
nowej nawierzchni.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST DE&M0.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
Studzienki podlegapce regulacji pionowej:

Regulacja studzienek wdzen podziemnych wyspuje, gdy rénica pozioméw porgdzy wtazem studzienki a
gorm powierzchmi nawierzchni wynosi povagj 1 cm.

Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggjej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
1. 1. roboty przygotowawcze
- —  rozpoznanie uszkodzenia,
- — wyznaczenie powierzchni podlegj naprawie,
2. 2. wykonanie naprawy
- —  napraw uszkodzonej studzienki,
- - ulazenie nowej nawierzchni.

Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:
- — ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
- -  okrdleniu stanu nawierzchni w bezpednim otoczeniu studzienki,
- — wstpnym rozpoznaniu przyczyn uszkodzenia,
- - rozeznaniu miwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwgdeenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy moaviobejmowa caty obszar uszkodzonej nawierzchni
wokét zapadnitej studzienki. Powierzchni tej nalenadd ksztatt prostoktnej figury geometrycznej.
Powierzchrg przeznaczando wykonania naprawy akceptujezymier.
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Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewidupacizej, to wykonanie przypowierzchniowej naprawy
uszkodzonej studzienki, pod warunkiem zaakceptoavpriez layniera, obejmuje:

1. zdcie przykrycia (pokrywy, wlazu, kratkciekowej, nasady z wlewem bocznym) adzenia podziemnego,

2. rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokddzenki:

- rczne (diutami, haczykami z drutu, mtotkami brukarskew. dggami stalowymi itp. - w przypadku nawierzchni
typu kostkowego),

- mechaniczne (w przypadku nawierzchni typu ofitycznego, np. nawierzchni asfaltowej, betonowejyr
pionowym wyceciem kravedzi uszkodzenia pjt tarczows i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy mietod
pneumatycznych, dgéw stalowych itp.,

3. rozebranie uszkodzonej gérnejsc studzienki (np. agci zeliwnych, ptytzelbetowych pod studzienkkregéw
podporowych itp.),

4.  zebranie i odwiezienie lub odrzucenie eetdw nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik luiejsoe
skltadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniemnmhierzydatnego do dalszych robot,

5. szczegOtowe rozpoznanie przyczyn uszkddzemodjcie kaicowej decyzji o sposobie naprawy i wykorzystaniu
istniejgcych materiatow,

6. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienkiczyszczenie gérnej exi studzienki (np. nasady wpustu, komina
wlazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkéw,

7. w przypadku niewielkiego zapagbia - poziomowanie gérnej i komina wlkazowego, nasady wpustu itp. przy
uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadkukodzer wickszych - wykonanie deskowania oraz adoie i
zag:szczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B2€gtug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkoidzén
poziomu powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzietjo itp.), a take rozebranie deskowania,

8. osadzenie przykrycia studzienki lub kratkekowej z wykorzystaniem istnigjych lub nowych materiatéw oraz
ew. wyréwnaniem zaprancementow.

W przypadku znacznych zapaehistudzienki, wynikajcych z uszkodze (zniszczé) korpusu studzienki,
kanatow, przykanalikbw, elementéw dennych, wymygrantu itp. - sposéb naprawy najeokresli¢ indywidualnie i
wykona jg wedtug osobno opracowanej specyfikacji technicznej

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIfL] pkt 6.
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyskd wymagane dokumenty, dopuszezs wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stastaw
(certyfikaty na znak bezpieczstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgoghio deklaracje zgodroi, ew. badania
materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),

- sprawdz cechy zewgtrzne gotowych materiatdw z tworzyw i prefabrykawah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

Badania w czasie robo6t
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona& w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Czezt;)(';l::lvmc Wartasci dopuszczalne
1 | Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej : . .
do wykonania naprawy lraz Niezlgdna powierzchnia
Akceptacja
2 Roboty rozbiérkowe lraz nieuszkodzonych
materiatow
3 | Szczegodtowe rozpoznanie uszkodzenia i T
decyzja o0 sposobie naprawy 1raz Akceptacja lfyniera
4 Naprawa studzienki Ocenagla Wg pktu 5.5
5 Utozenie nawierzchni Ocenaagta Wg pktu 5.6
— L Kratkasciekowa ok. 0,5 cm
6 POkzi?;izsmgg.'?]gl\(,:/i\gri%snl?nku do lraz ponizej, whaz studzienki - w
HCE poziomie nawierzchni

Badania wykonanych robot

Po zakdczeniu robot naley sprawdzé wizualnie:
- wyghd zewrtrzny wykonanej naprawy w zakresie wydli, ksztattu, wymiarow, desenia nawierzchni typu
kostkowego,
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- poprawné¢ profilu podiwznego i poprzecznego, na&ijagcego do otaczagej nawierzchni i umdiwiajacego
sptyw powierzchniowy wéd.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(@ymagania ogélne” [1] pkt 7.
Jednostik obmiarow jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienki.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
—  roboty rozbiérkowe,
—  naprawa studzienki.
Odbiér tych robét powinien lédyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne” [1] oraz
niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyre podstawy platrigi podano w ST D-M-00.00.00 [1] ,Wymagania ogdipét 9.
Cena wykonania regulacji pionowej studzienki obggnu
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- roboty rozbiérkowe,
- dostarczenie materiatow i spiz,
- wykonanie naprawy studzienki,
- ul@enie nawierzchni,
— odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozkawych na sktadowisko,
—  przeprowadzenie pomiarow i badeymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
—  odwiezienie spetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-03.02.01 Kanalizacja deszczowa
3. DO04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skrapien
4. D04.04.06-04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
5. DO04.05.06-04.05.04 Podbudowy i ulepszone pod# z gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi
6. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu
7. D-08.01.0%02 Krawezniki
SPECKACJE TECHNICZNE
D - 02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1.WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacfihtecznej (SST) g wymagania dotyae wykonania i odbioru
liniowych rob6t ziemnych zwzanych z budow chodnika dla pieszych w ggu drogi gminnej nr 162004G w
miejscowaci Borzytuchom, gm. Borzytuchom.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét ziemnych w czasie buddwgrika
i obejmup:
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypéw drogowych,
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Okreslenia podstawowe

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrungu naturalnego lub z gruntu antropogenicznemmpnsa-
jaca warunki stateczioi i odwodnienia.

Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

Wysokai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi na-
sypu lub wykopu.

Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.
Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obgbie pasa robét drogowych.
Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania paey pot@one poza pasem robét drogowych.

Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odielez) gruntdw pozyskanych w czasie wykonywania ek
péw, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oragch prac zwjzanych z tragsdrogowy.

Wskaznik zagszczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

Pg Pas
o= %
gdzie:
Od - gestai¢ objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (rlldf’g/
Ods - maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiyca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M@lm

Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdéw niespoistych, okflwna wg wzoru:
d

H: 60

10

gdzie:
deo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
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Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
I 2

0

1 E
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszgbchzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pomgdr obcizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamo-
danymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

Ogolne wymagania dotygee robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
Ogolne wymagania dotygze materiatow

Ogblne wymagania dotygee materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowsei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzegllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgem wysadzinow&ei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolniene| Jed- Grupy gruntow
wiasciwosci
nostki | niewysadzinowe wipliwe wysadzinowe
Rodzaj grunty - rumosz - piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina gliniastglina piaszczysta zwela, glina zwg
- owir —  rUMOSZ zta, glina pylasta zwita
- pospotka gliniasty - i, it piaszczysty, it pylasty
" L . bardzo wysadzinowe
- piasek gruby - zwir gliniasty

- piaseksredni - pospétka gliniasta piasek gl!masw
- piasek drobny = Pyh pyi piaszezysty

5115 ; - glina piaszczysta, gling, glina
- zuzel nierozpadovy giina p ysta, glina, g

- it warwowy
Zawartag¢ czastek
< 0,075 mm o
< 0,02 mm < 15 od 15 do 30 > 30
<3 od 3do 10 > 10

Kapilarnags¢ bierna H
m <10 > 10 > 1,0
Wskaznik piagkowy WP

> 35 od 25 do 35 < 25




Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny tprzez Wykonawg wywiezione poza teren
budowy na odktad na odlegtodo 5km na miejsce wskazane przeziera.

3.SPRZET
Ogdlne wymagania dotygee sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 3
Sprzt do robét ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania robo6t ziemnych powinien wyké&z maozliwoscia korzystania
Z nasg¢pujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntdw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip tado-
warki itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gru(gpycharki, réwniarki itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe itp.),
- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotygee transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@nej pkt 4.
Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powins¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego olbjosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeptwansportu. Wydajrig srodkow
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydajoicsprzitu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegkri transportu ponad wado zatwierdzone nie ni@ by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycazcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢kszone odleghxi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.

5.WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-000QWymagania ogdélne” pkt 5. Odchylenie osi korpusu
ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektogyarie powinny by wicksze nk + 10 cm.
Rdéznica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cm i -3 cm.

Krawedzie korony drogi nie powinna ndievyraznych zatama w planie. Pochylenie skarp nie powinnanié si¢ od
projektowanego o wcej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemgka.

Maksymalne nieréwriei na powierzchni skarp nie powinny przekracza 5 cm przy pomiarze tat3-
metrow.

Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowiacych elementy systemow odwadrn@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o wgmagaj tego warunki terenowe, wykohairzzgdzenia,
ktére zapewn odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absabét ziemnych tak, aby zabezpieczy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykesoa ma obowjzek takiego wykonywania wykopéw i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadédwa catym okresie trwania robét spadki, zapewgtaj prawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat steony Zamawiajcego za te czyndoi, jak réwnie za
dowieziony grunt.



Odprowadzenie woéd do istniglych zbiornikébw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

Odwodnienie wykopow
Technologia wykonania wykopu musi uptivia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykop6w powinno pgstwat w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. Spadek poprzeczrey powinien by mniejszy ni 4% w
przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy BP6 w przypadku gruntéw niespoistych.

Nalezy uwzgkdnic ewentualny wplyw kolejniwi i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw
wykonywania innych robo6t na spetienie wymagdotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie
postpu robét ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nate uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa robét ziemnych.

Wody opadowe i gruntowe naleodprowadz poza teren pasa rob6t ziemnych.
Rowy drogowe powinny kliywykonane zgodnie z dokumentagrojektows i SST. Szerok& dna rowu
powinna wynosi 40 cm, pochylenie skarp 1:1,5.
Maksymalne nieréwniei na powierzchni skarp rowdw nie powinny przekegcz 5 cm przy pomiarze
tatg 3-metrovy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipie’6.
Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6t zieginy

Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegeonaoli zgodndci z wymaganiami  specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagyrojektowy.

Szczeg0la uwag; nalezy zwrdck na:
- wihasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wihasciwe ugcie i odprowadzenie wygkow wodnych.

Sprawdzenie jakai wykonania robot

Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jéko wykonania robét okidono w pkcie 6 SST D-
02.01.01 oraz D-02.03.01.

Badania do odbioru korpusu ziemnego

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego (wykonanychét ziemnych)
podaje tablica 2

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Badana cecha Minimalna gstotliwos¢ bada i pomiaréw

Pomiar szerok&ei korpusu ziemnego Pomiarstag, szablonem, tgto dtugaci 3 mi po-
ziomicg lub niwelatorem, w odgpach co 200 m

Pomiar szerok&ci dna rowow

Pomiar rednych powierzchni korpusu ziemt
nego

Pomiar pochylenia skarp
Pomiar réwnéci powierzchni korpusu




Pomiar réwnéci skarp

Pomiar spadku podimego powierzchni kor{ Pomiar niwelatorem exinych w odsgpach co 200
pusu lub dna rowu m oraz w punktach gtpliwych

Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kazdej utazo-
nej warstwy lecz nie rzadziejmnw trzech punktach
na 1000 Mwarstwy

Szerokd@¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o vecej niz + 10 cm.

Szerokd¢ dna rowdw nie mee r@ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 5 cm. Rzdne korony
korpusu ziemnego nie m@gozni¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub +1 cm. Pochylenie
skarp nie mée r&@ni¢ sig od pochylenia projektowanego oeeej niz 10% wartéci pochylenia wyraonego
tangensemdt Nierébwndgci powierzchni korpusu ziemnego mierzone dmetrows, nie mog przekracz& 3 cm.

Nieréwnaici skarp, mierzone fat3-metrows, nie mog przekracza + 5 cm. Spadek podimy korony korpusu
ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar laitveem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawé
réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

Zaggszczenie gruntu

Wskaznik zagzszczenia gruntu okéony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendygodny z zatgonym
dla kategorii ruchu KR5. W przypadku gruntéw dlarkch nie mana okrgli¢ wskaznika zagszczenia naley
okresli¢ wskaznik odksztatceniag] zgodnie z norPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnigie wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaas
odrzucone. X materialy nie spelniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na vitawe, na wkasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikaciji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonagta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad: za nie majca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedkgotrcen za obniong jakaosé.

7.0BMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@6nagania ogoélne” pkt 7.
Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarapjest n (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.
ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0QM@nagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje esiza wykonane zgodnie z dokumentagrojektova, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tnieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.PODSTAWA PLATNGSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 9
Zakres czynngxi objetych cen jednostkowy podano w SST D-02.01.01 oraz w D-02.03.01 pkt 9.

9. PRZEPISY ZWRKZANE
Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gkeeia. Symbole. Podziat i opis



gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébraktgw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie &apici biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhanagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu szdicenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie plyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-02.01.01.
WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S§ wymagania dotyege wykonania i odbioru
wykopéw wykonywanych w ramach budowy chodnika di@spych w cigu drogi gminnej nr 162004G w
miejscowdci Borzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad wykonania robét ziemnych  prowadzonych
mechanicznie. Wykopy dola wykonywane w celu wykonania koryta dla warstw kamscyjnych sciezki czy
opaski, fundamentu dla barierek ochronnych, wspémi katowych (odspojenie i przemieszczenie gruntu na
odlegta¢ do 5 km) .

1.3. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okgtenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.4. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogodlne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Nie wysepuja.
3. SPRZET

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ST D-02100kt 5. Sposéb wykonania skarp wykopu
powinien gwarantowaich stateczn& w catym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa wzg wynikajcych z
nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, icligecia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowe;j
obcigza Wykonawe.



Wymagania dotyczce zagszczenia i nénosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbratiemnych powinno spetiiavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia ), podanego w tablicy 1.
Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t nigeh

Strefa korpusu Minimalna warté¢ Is dla:

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm odo 97
powierzchni rob6t ziemnych '

Jeeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowydie spelniaj wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci I, podanych w tablicy 1.
Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ osagnicte przez bezpwednie
zag:szczanie gruntdw rodzimych, to najepodpé¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podény umaliwiajacego
uzyskanie wymaganych wakto wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o ile nie g okreslone
w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akcéipitazynierowi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniwodrgici z wymaganiami ok&onymi w
dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontrolczzgdln uwag; nalery zwrdcié na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogagsgagch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczuwdskarp,
¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywaniadiipo ich zakaczeniu,
d) doktadné wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykczenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug agai okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-02.0pl0% .
Jednostl obmiarovg jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.0pkaB.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatréci podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
Cena wykonania 1 hwykopdw w gruntach nieskalistych obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na pasyp odktad, obejmygge: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
-  za@szczenie powierzchni wykopu,
-  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj,
—  rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, a naginie rozebranie drog dojazdowych,
- rekultywag} terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwezanych podano w ST D-02.00.01.



SPECYFIK®E TECHNICZNE
D-02.03.01.
WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej\Srwymagania dotycgce wykonania i odbioru nasypow
w ramach budowy chodnika dla pieszych wgci drogi gminnej nr 162004G w miejscao$eo Borzytuchom, gm.
Borzytuchom.

1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania nasypow z pospoiki sortowanej wraz zgacgeniem
warstwami gr. 20 cm do uzyskania minimalnej wsetovskaznika zagszczenia 1s=0,95.

1.3. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.4. Ogdélne wymagania dotycrce robét

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padw ST D-02.00.01 pkt 2.
Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypéwipay spetnida wymagania okrdone w PN-S-02205 :1998

[4].
3. SPRZET

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu ne
wihasciwosci gruntu, zaréwno w miejscach jego naturalnegegaia, jak t&2 w czasie odspajania, transportu, wbudowania
zag:szczania.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-0210pkd 5.
Do wbudowania w nasypy nalewykorzysté grunty pochodgce z wykopow, jeeli spetniaj wymagania okrdone w PN-
S-02205 :1998 [4] .

Wykonanie nasypéw

Przed przysipieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakezy¢ roboty przygotowawcze,
okreslone w ST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku daoasypu jest wksze né 1:5 naley, dla zabezpieczenia przed
zsuwaniem si nasypu, wykonaw zboczu stopnie o spadku gornej powierzchni, egmym okoto 4% + 1% i szerokéci
od1,0do 2,5m.

Wykonawca powinien skontrolowawskanik zag:szczenia gruntow rodzimych, zalegmjch w strefie podiza
nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu.zédi wartas¢ wskaznika zagszczenia jest mniejszaznokreilona w
tablicy 3, Wykonawca powinien degri¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oskgnigte przez bezpwednie
zagszczanie podiea, to naley podpé srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdliwiajace uzyskanie wymaganych
wartasci wskaznika zagszczenia.



Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Minimalna wartdc | dla:

(’;'asgyk 4o | autostrad innych drdg

mwy ' |idrog kategoria ruchu kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2

do 2 1,00 0,97 0,95

ponad 2 0,97 0,97 0,95

Dodatkowo mana sprawd@i nasnos¢ warstwy gruntu podia nasypu na podstawie pomiaru wtérnego modutu d¢alicenia
E; zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

Nasypy naley wykonywa metod, warstwowe, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow. Nasymwipny by
wznoszone réwnomiernie na catej szeruko

Grubas¢ warstwy w stanie ltnym powinna by odpowiednio dobrana w zalgosci od rodzaju gruntu i spgau wwywanego do
zagszczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenoasipi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzimiera
prawidtowego wykonania warstwy poprzednie;j.

Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powiniert thezzwtocznie wbudowany w nasyp.zynier maze dopuyci¢
czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jegozabezenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

Wykonywanie nasypOw naltg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza waré dopuszczalp to znaczy jest
wicksza od wilgotnéci optymalnej o wcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienmalktad@ nastpnej warstwy gruntu.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gagéhiem, poszczeg6lne jego warstwy oraz korongpuoaso
zakaczeniu robét ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia, uggiktu 5.3.3.1,
poz. d).

W okresie deszczowym nie najepozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia ngghego. Jeeli warstwa gruntu
niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca nsé \je stanie osuszyjej i zag:sci¢c w czasie zaakceptowanym
przez lrzyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna b§ zagszczona z zastosowaniem sz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz ¢pygicych warunkoéw.

Roztazone warstwy gruntu natg zagszcz& od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, esagzenie warstwy natg okresla¢ za pomog oznaczenia
wskaznika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego roddksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego ingo modutu odksztatcenia, okienych zgodnie
z normy PN-S-02205:1998 [4], nalg stosowa tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktérycrenest maliwe okreslenie
wskaznika zagszczeniad wedlug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zag:szczenia gruntdw w nasypach, dtomy wedlug normy BN-77/8931-12 [9], powinien nalgja
szerokdci korpusu spetniawymagania podane w tablicy 2.

Tablica 2. Minimalne wartxi wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ | dla:

Strefa innych drog
nasypu Autostrad i drog eksp&agygmia ruchu kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o gruldoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu dogtokasci .
od powierzchni robét ziemnych: _
- 0,2 do 2,0 m (autostrady) 1,00 - -
- 0,2 do 1,2 m (inne drogi) - 1,00 097

Warstwy nasypu na ghokasci od powierzchni robét

ziemnych poniej:




- 2,0 m (autostrady) 0,97 - -
- 1,2 m (inne drogi) - 0,97 0,95

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystaregag, to Wykonawca powinien spulchini
warstve, doprowadai grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagci¢. Jezeli powtérne zagszczenie nie spowoduje
uzyskania wymaganego wskaka zagszczenia, Wykonawca powinien ugdnwarstwe i wbudowa& nowy materiat, o ile
Inzynier nie zezwoli na ponowienie préby prawidtowegampszczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
Badania kontrolne prawidtowos$ci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegapa sprawdzeniu:
a) prawidtowéci rozmieszczenia gruntdw ozdych wigciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kalej warstwy,
c) grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowad4i nie rzadziej ni jeden raz na
500 nt warstwy,
d) nadania spadkéw warstwom z gruntdéw spoistyetitug pktu 5,
e) przestrzegania ogranigzekreslonych w pkt 5, dotyczcych wbudowania gruntow w okresie deszczéw i mrazow

Sprawdzenie zagszczenia nasypu oraz podi@ nasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogtonasypu polega na skontrolowaniu zgaghavartaici wskaznika
zagszczenia Jd lub stosunku modutéw odksztatcenia z wéetami okrélonymi w pkt 5. Do biegcej kontroli zagszczenia
dopuszcza giaparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [9],axzenie
modutow odksztatcenia wedtug normy PN-S-02205:1[@98

Zaggszczenie kadej warstwy nalgy kontrolow& nie rzadziej ri:

- jeden raz w trzech punktach na 10G0narstwy, w przypadku okékenia wartdci |,
- jeden raz w trzech punktach na 20G0nmrstwy w przypadku okékenia pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zag:szczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywin dokumentéw laboratoryjnych. Prawidiaiéo
zagszczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna dyotwierdzona przez hyniera wpisem w
dzienniku budowy.

Pomiary ksztattu nasypu obejmup kontrole:
- prawidtowdci wykonania skarp,
-  szerokéci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlovéei wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgdédna wymaganiami dotyazymi

pochyler i doktadndci wykonania skarp, oksnymi w dokumentacji projektowej, SST oraz w pk&es.5 niniejszej

specyfikacji. Sprawdzenie szerdko korony korpusu polega na poréwnaniu szegéokdorony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szerékig wynikajacg z wymiaréw geometrycznych korpusu, ofomych w dokumentacji
projektowe;j.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-02.0pl0% .

Jednosty obmiarove jest ni (metr szécienny).Obgtos¢ nasypéw bdzie ustalona w metrach széennych na
podstawie oblicze z przekrojéw poprzecznych, w oparciu o poziom giurodzimego lub poziom gruntu po usgciu
warstw gruntéw nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatréci podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
Cena wykonania 1 fmasypdéw obejmuje:

- prace pomiarowe, oznakowanie robot,

—  transport urobku z odkladu na miejsce wbumite,

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasypag:szczenie gruntu,

- profilowanie powierzchni nasypu, rowéw i gkar



- rekultywag} terenu przylegtego do drogi,

—  odwodnienie terenu robot,

- wykonanie drdg dojazdowych na czas budowyastpnie ich rozebranie,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniez

SPECYFIKACJE TECHNICEN
D - 04.01.01
WYKONANIE KORYTA, PROFILOWANIE |
ZAGESZCZANIE PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y wymagania dotyegce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem koryta oraz profilowaniem i ¢sagzaniem podi@a gruntowego w ramach inwestycji
polegajicej na budowie chodnika dla pieszych wgei drogi gminnej nr 162004G w miejscoéeo Borzytuchom, gm.
Borzytuchom.

1.2. Zakres robét ollych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem
koryta, jego wyprofilowaniem oraz zeggczaniem pod warstwy konstrukcyjne nawierzchgguipieszego i zjazdow.
Przyjeto gkbokas¢ koryta na 60% diugmi ciagu po usunriciu humusu gr. 15 cm , natomiast 40% dikajaiagu i
zjazdow na petnej grul§oi warstw konstrukcyjnych.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gs zgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.4. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3. SPRZET
0Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
4. TRANSPORT

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjéle” pkt 4.
Wymagania dotycice transportu materiatdw podano w ST D-00.00.00 pvgania ogdine” pkt.3.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt 5.
Warunki przyst apienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢c do wykonania koryta, profilowania i zgggczenia podia bezpérednio
przed rozpoaziem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wardejsze przysipienie do wykonania
profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wylacznie za zgog Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. Po wyprofilowanym i zsgczonym podizu nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwzany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Profilowanie i zageszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze

Po oczyszczeniu powierzchni pogéonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiéa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze nk projektowane radne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija



zankenia poziomu w podial przewidzianym do profilowania, Wykonawca powingsulchné podiaze na gébokas¢
zaakceptowan przez Irtyniera, dowié¢ dodatkowy grunt speniagy wymagania obowkrujace dla gornej strefy
korpusu, w ilgci koniecznej do uzyskania wymaganyckdych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartdéci wskanika zagszczenia, okrgonych w tablicy 1. Do profilowania podta nalety stosowa réwniarki. Scigty
grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposédmkceptowany przez dyniera.
Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przysypi¢ do jego zagszczania. Zagpzczanie podia naley
kontynuowd do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivisk zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa ()

Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drég
korpusu ekspresowych Ructezki Ruch mniejszy
i bardzo c¢zki od ckzkiego
Goérna warstwa o grulioi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym stanie.zédi po
wykonaniu rob6t zwjzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przysypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptiwinien on zabezpiecgzypodiaze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez razmie folii lub w inny sposob zaakceptowany przezymera. Jeeli
wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladdwbejnej warstwy mena
przyshpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszemilinza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci
wykonanie niezédnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona
on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
0Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

Czestotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badai pomiaréow dotyczcych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiarow bada i pomiaréw
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 Réwna¢ poprzeczna 10razy na 1l km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
- co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
° Rzzdne wysokeciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi w planieé | co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad
6 o
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zaggszczenie, wilgotn@ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu poditaa rzadziej nk raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych




Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cmi-5cm.

Nieréwndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows tata zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [4]. Nierownizi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrove fats.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by zgodne z dokumentacjprojektovyg z
tolerancy + 0,5%.

Réznice pomédzy rzdnymi  wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

Os w planie nie mae by przesurngta w stosunku do osi projektowanej aegj niz £ 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wtcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokreglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1sligako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wartei modutdw
odksztatcenia, to warg6 stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekrélonych zgodnie z normBN-
64/8931-02 [3] nie powinna bywicksza od 2,2. Wilgotng w czasie zagszczania naly bad& wedlug PN-B-06714-
17 [2]. Wilgotna¢ gruntu podiaa powinna b¥ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego poditaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguyieksze odchylenia cech geometrycznych od @&reych w punkcie
6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie doelgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchniey@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@\V3ymagania ogélne” pkt 7.
Jednostk obmiarovg jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje ga
wykonane zgodnie z dokumentacja projelkioBST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki payne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
Cena wykonania 1 hkoryta obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—  zatadunek nadmiaru gruntu $radki transportowe i odwiezienie na odkfad lub masy

- profilowanie dna koryta lub podim, zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. przepisy zwizane

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiezwilgotndgci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obgizenie ptyh
4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enaawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkdka zagszczenia gruntu



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.02.01
WARSTWA ODSACZAJACA ( PODSYPKOWA)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSI wymagania dotyce wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonaniem warstwy egapgcej w ramach inwestycji polegaiej na budowie chodnika dla
pieszych w cigu drogi gminnej nr 162004G w miejscosgdBorzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem warstwy odszapcej (podsypki):
- jako warstwy konstrukcyjnej nawierzchni budowgoechodnika dla pieszych z pospétki o gréddal5em o
wspotczynniku filtracji k > 8m/dod
- grubdici 10 cm pod rurami ochronnymi typu Arot pod zjamila

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweagszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z oléleniami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

OgobIne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtpid 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogb6lne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, pawdav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw ggimpcych jest pospotka.
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agtizapcych i odcinaicych powinny spetnianastpujgce warunki:
a) szczelngei, okrelony zaleznoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarmstty odcinagcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podiaa.
Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warsiigczapcych warunek szczeldoi musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana nawéesodcinajcej.
b) zagszczalnéci, okrelony zaleznoscia:

d
u=-"\tss
le

gdzie:

U - wskanik réznoziarnistgci,

dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywerzacego warstw odcinajca.



Piasek stosowany do wykonywania warstwagdapcych powinien spetniawymagania normy PN-B-
11113 [5] dla gatunku 1 2.

2.4. Sktadowanie materiatéw
2.4.1.Skfadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaczisacej lub odcingjcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpizachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaniaNykonawca
rob6t powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemnreynmi materiatami
kamiennymi. Podtze w miejscu skladowania powinnodréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Szczegotowe wymagania dotyce sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcirgej lub odgczapcej powinien wykaza si
mozliwoscig korzystania z nagbujgcego sprgtu:
- rowniarek,
- walcow statycznych,
- piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Szczegtowe wymagania dotygee transportu

Szczego6towe wymagania dotyce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgélme” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

Warstwa odcinaca powinna b§ wytyczona w spos6b umiliwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektov, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utheia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw iedzych wysokéciowych. Grubéé roztozonej warstwy lunego
kruszywa powinna biytaka, aby po jej zggzczeniu ogignicto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjeskywa nalgy przed zagszczeniem wymiedi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do
jej zag:szczania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym gglezpoczyna od kravedzi i stopniowo przesuwa
pasami podinymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku naie rozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwa& pasami podinymi czsciowo
naktadagcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.



Nieréwndici lub zagkbienia powstate w czasie zmgczania powinny kywyrownywane na bigco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lsbnitcie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa ogtzapca powinna b§ zagsszczana plytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie nalgy kontynuowad do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonejituge PN-B-04481 [1]. Wskanik zagszczenia naley
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamy warstwe odsjczapcg uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontmalg:szczenia naley oprze
na metodzie obgken ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy e BN-
64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego otoadksztatcenia nie powinien przekrac2a2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10% jej wartzi. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, \gidgotnos¢ kruszywa jest risza
od wilgotnaci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i réwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczagca po wykonaniu, a przed aeniem nasipnej warstwy powinny hyutrzymywane
w dobrym stanie.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wyk@énbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstafviwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivavszystkie
wiasciwosci kruszywa okrélone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsjczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiarow i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rébwna¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | R6wna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad| i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 | Uksztaltowanie osi w plani¢| co 25 m w osi jezdni i na jej krawziach dla autostrad
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadz
niz raz na 400
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na 2000 fn

ej

8 | Zagsszczenie, wilgotn@ |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie




kruszywa rzadziej miraz na 600 i

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokaé¢ warstwy nie mge sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwWNas¢ warstwy

Nieréwnaici podiwne warstwy odcinggej i odgczagcej naley mierzy
4 metrowy tata, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzyt
4 metrowy tatg.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigegj i odgczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z
dokumentagcj projektowy z tolerangj + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi -2 cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej o¢egj niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @edj niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna b§ zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragcjl cm, -2
cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtléw technologicznych, zostata wykonana w dwéch twarsh, naley mierzy
taczrg grubai¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy neaghgdkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatlem o
odpowiednich wtéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkau tych robét nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odcingjej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujee¢sporéwnanie wart@i modutéw
odksztalcenia, to warié stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedceokrélonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naly bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna kiyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od &d&rgych w p.
6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniggli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@M3ymagania ogélne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovy jest nf (metr kwadratowy) warstwy ogszapcej.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1hwarstwy odsczapcej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
-  dostarczenie i roztenie na uprzednio przygotowanym podiowarstwy materiatu o gruloi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji ketcznej,
- wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezailgotnaci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturatfee nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamanendwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturatfe nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modadlksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie plyy

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$enoaawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.04.02
PODBUDOWA Z TLUCZNIA (KRUSZYWA tAMANEGO)
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaophtecznej (SST) s wymagania ogoélne dotygee
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamansigdbilizowanego
mechanicznie w ramach inwestycji polegaj na budowie chodnika dla pieszych vagei drogi gminnej nr
162004G w miejscowai Borzytuchom, gm. Borzytuchom.



1.2. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonywaniem podbudowy z tlucznia tamanego 0/31tabilzowanego mechanicznie jako warstwy
konstrukcyjnej nawierzchni zjazdéw o grgbol5cm.”

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméctrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmasng nawierzchni drogowe;j.

1.3.2. Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi nhormami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowauszyw. Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.4. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogodlne wymagania dotygee robdt podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusiVymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyegce materiatow

Ogb6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

Materiatem do wykonania podbudowy z tlucznia stabWwanego mechanicznie jest mieszanka kruszywa
tamanego 0/31,5 . Kruszywo powinnathjgdnorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wediug PN-B-06714-15 [3] powinnaz& micdzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi naimksl 1.
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uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy

wykonywane metagstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérmg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyciagla i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnéema gsiednich sitach.Wymiar najwi ¢kszego ziarna
kruszywa nie maze przekracza 2/3 grubasci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa



Kruszywa powinny spetntawymagania okrdone w tablicy 1.

Wymagania
Kruszywa Kruszywa _—
Lp. Wyszczegblnienie naturglvxe +ama}:1vé zuzel Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug
zasa| pomoc| zasad pomo| zasad pomoc
d- | -nicza| - c- - -nicza
nicza nicza| nicza | nicza
1 | Zawartgé ziarn| od 2| od2 [od2| od2 | od2| od2 PN-B-
mniejszych ni 0,075 do | do12| do | do12|do 10 do 12| 06714
mm, % (m/m) 10 10 -15[3]
2 | Zawarté¢  nadziarna PN-B-
% (m/m), nie wgcej niz 5 10 5 10 5 10 06714
-15[3]
3 | Zawarta¢ ziarn PN-B-
nieforemnych 35 45 35| 40 i ) 06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]
4 | Zawarta¢
zanieczyszcze 1 1 1 1 1 1 0§4N8'18 il]
organicznych, %(m/m),
nie wiecej niz
5 z}gil?zilrgtﬁ;arﬁkowy P9 od | 0d30| od |od 30 ) i BN-
; 30 [ do70| 30 |do70 64/8931
zagszczeniu metag | do do .01 [26]
lub I wg PN-B-04481
% 70 70
6 |Scieralng¢é w bebnie
Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita
po petnej liczbie
obrotéw, nie wgcejnz | 35 45 35 50 40 50
b) scieralnag¢ czesciowa PN-B-
po 1/5 pelnej liczby 06714
obrotéw, nie wecej niz 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
7 | Naspkliwos¢, %(m/m), PN-B-
nie wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 06714
-18 [6]
8 | Mrozoodpornéc, PN-B-
ubytek masy po 2p 5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamrza- -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej
niz
9 Rozpad krzemianowy |i gg‘%i
zela- - - - - 1 3
. -37 [10]
zawy kcznie, % (m/m) PN-B-
nie wigcej niz 06714
-39 [11]
10 | Zawarté¢  zwigzkow PN-B-
siarki w przeliczeniu na 1 1 1 1 2 4
SO; %(m/m) nie 06714
T ' -28 [9]
wiecej niz
11 | Wskanik nosnosci Wi
mie-szanki  kruszywdg,
%, nie mniejszy .
a) przy zagszczeniu 4| 80 60 80 60 80 60 PN-S-




21,00 120 - 120 - 120 - 06102
b) przy zagszczeniu 4 [21]
>1,03

3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykazé si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lubatstznych do zagzczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyévsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdbw powinien odbywaie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga
Podtaze pod warstw KESM bedzie stanowd pospotka stabilizowana cementem gr. 18 gr.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlryakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnathyd razu transportowana na miejsce wbudowania issfads6b, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grédio takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Warstwa podbudowy powinnaé by
roztozona w sposOb zapewnialy osigniecie wymaganych spadkéw i ednych wysokéciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L(fnetoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest sza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscia wody i rbwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdomieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej o 10% jej waéto,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpawiad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.



5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna kyutrzymywana w dobrym
stanie. Koszt napraw wyniktych z nievtavego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatébw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgzstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Maksymalna
powierzchnia
na dziennej E?zdyl?;ggg)(/;a
datce | e

' | badanie ()

Minimalna
Lp. Wyszczegolnienie bada liczba bada

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie whéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 orzy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno b&yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. PrébKeia
pobier& w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleranefl0% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osjgniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niedivwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontra@agszczenia nalg
oprze& na metodzie obgien plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegniaz na 5000 &) lub wediug
zalecé Inzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezn& za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE; do pierwotnego modutu odksztalcertia jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.
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6.3.5. Witasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac¢ ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposéb losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy
3.

Tablica 3. Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiarow

1 Szerokos$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob ciagly planografem albo co

2 | Réwnosc podiuzna 20 m tata na kazdym pasie ruchu

3 | R6wnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysoko$ciowe co 100 m

6 | Uksztattowanie osi w planie®’ co 100 m

7 | Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na

2000 m?
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na
kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000
m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukow poziomych.

6.4.2. Szerokos$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawgznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekracza¢ 10 mm dla podbudowy zasadniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja + 0,5 %.



6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pazalto

Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej aegj niz = 5 cm.
6.4.7.Grubc¢ podbudowy i ulepszonego podio

Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz + 10%,
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powini®i zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowal o
Z kruszywa a Wskaznik K | . M|n|ma|ny modut odksztat-
wskazniku | zagszczenial Maksymalne ugcie cenia mierzony piyto
Wi NiE ls nie spizyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego | obcihzenia &
obcigzenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia od olkdlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepgdbudow
przez spulchnienie warstwy na pelgrubag¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dokenie materiatu i powtorne
zag:szczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wedgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gtebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednighsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagkau tych robot nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez kyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdlpalowy tylko wtedy, gdy zaienie nénosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonameodbudowy.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizonego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéci objetych cem jednostkow 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stawitatnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibzm@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaa®e zawartéi
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nagikliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrigi
metody bezpdredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaa®e zawartéi

zanieczyszczeorganicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartei siarki
metody bromowg

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaiez rozpadu
krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaiez rozpadu
zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiez$cieralngci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturatfee nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane mwierzchni
drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturatfee nawierzchni

drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegdku. Sktad, wymagania i



ocena zgodriei

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betorapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krusstahilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nasfaia z tlucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamien tamane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie swska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdé$eno nawierzchni
planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar e¢éigi podatnych
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgki#a zagszczenia gruntu

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 05.03.23a

NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI
BRUKOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kobtkikowej w ramach inwestycji polegagj na budowie
chodnika dla pieszych wagu drogi gminnej nr 162004G w miejscodgoBorzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) dotyczy wykonania weysicieralnej nawierzchni z kostki brukowej betonowej
grubgci:
- kostka betonowa niefazowana Holland kol. szan8gm — dla nawierzchniggu pieszego
- kostka betonowa niefazowana Behaton kol. czervggn® cm — dla nawierzchni zjazdow
1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elememobidany, przeznaczony do budowy warst$ejeralnej
nawierzchni, wykonany metadwvibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgonkib barwionego, jedno- lub
dwuwarstwowego, charakteryaay sk ksztattem, ktéry umdiwia wzajemne przystawanie elementéw.

1.3.2. Krawgznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietaj jezdné od chodnika, charakteryzgy sk
statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i disgonie wieksz niz 1,0 m.

1.3.3.Sciek - umocnione zagpienie, pontej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzape wod.

1.3.4. Obrzeze - element budowlany, oddzigjey nawierzchnie chodnikéw i ggéw pieszych od terendw nie
przeznaczonych do komunikaciji.



1.3.5. Spoina - odsp pomedzy przylegaicymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi materiatami
wypetniagcymi.

1.3.6.Szczelina dylatacyjna - odst dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu utivaienia odksztatcé
temperaturowych, wypetniony olglenymi materiatami wypetnigcymi.

1.3.7.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [ 1.4.

1.4. Ogdélne wymagania dotycrce robét
Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd|te] pkt 1.5.
2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [10] pkt 2.

Betonowa kostka brukowa typu Behaton lub Holland

- kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu)

- gatunek 1, ( zaly od wyghdu zewrtrznego, tj. od rodzaju, liczby i wielkoi wad powierzchni, kragdzi i naray,

- klasa ,50", o wytrzymatéci nasciskanie nie mniejszej b0 MPa,

- barwa: kostka szara lub czerwona

Pazadane jest, aby wymiary kostek bylty dostosowanemissbu uktadania i siatki spoin oraz uthwiaty wykonanie
warstwy o szeroksi 1,0 m lub 1,5 m bez konieczdwb przecinania elementow w trakcie ich wbudowywania
nawierzchng.

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwym

Betonowa kostka brukowa powinna posiadaprobat techniczm, wydar przez uprawnion jednostk
(Instytut Badawczy Drdg i Mostéw).

Betonowa kostka brukowa powinna odpowiadaymaganiom okrdonym w aprobacie technicznej, a w
przypadku braku wystarczajych ustalé, powinna mié charakterystyki okrdone przez odpowiednie procedury
badawcze IBDiM, zgodne z pasizymi wskazaniami:

1) 1) ksztatt i wymiary powinny ldyzgodne z deklarowanymi przez producenta, z dogaszgmi odchytkami od
wymiarow:

- - dlugas¢ i szerokad + 3,0 mm,

- - grubd¢ +5,0 mm,

2) 2)  wytrzymaté¢ nasciskanie powinna liynie mniejsza it

- - 50 MPa, dla klasy ,50,

3) 3) mrozoodporrid: po 30 cyklach zam¢ania i rozmraania probek w 3% roztworze NaCl lub 150 cyklach
zamraania i rozmraania metod zwyklg, powinny by spetnione jednoczeie nas¢pujgce warunki:

- —  probki nie powinny wykazywapeknieé i zarysowa powierzchni licowych,

- —  Bczna masa ubytkédw betonu w postaci zniszczonycbzndow i krawedzi, odpryskéw kruszywa itp. nie
powinna przekraczab% masy prébek nie zanianych,

- —  obnkenie wytrzymatéci na sciskanie w stosunku do prébek nie zamraych nie powinno kywieksze nk
20%,

4) 4) nagikliwo$¢, nie powinna przekracz#%,

5) 5) scieralng¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, élkrea strad wysokdaci, nie powinna przekraczavartcci:

- - 3,5mm, dla klasy ,50”,

6) 6) szorstk&, okreslona wskanikiem szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licogéjnej,
sprawdzona wahadtem angielskim, powinna wyfiag mniej nk 50 jednostek SRT,

7) 7)  wyghd zewrtrzny: powierzchnie elementéw nie powinny migys, gknie¢ i ubytkow betonu, kragdzie
elementéw powinny hiyréwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powy by jednorodne. Dopuszczalne wady
wyglady zewretrznego i uszkodzenia powierzchni nie powinny praeka wartasci podanych w tablicy 1.

(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci biatyghlam - powstaj w wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wyspujacych w betonie podczas jegog®@nia i twardnienia; naloty te powoli znikajv okresie
do 2 lat).

Tablica 1. Dopuszczalne wady wydl zewrtrznego betonowej kostki brukowe;j



Lp. Wiasciwosci Wymagania
gatunek 1 gatunek 2

1 | Stan powierzchni licowej:

- - tekstura jednorodna w danej partii jednorodna w danej partii

- - rysyispkania niedopuszczalne niedopuszczalne

- - kolor wediug katalogu jednolity dla danej partii dopuszczalne edice w odcieniu
producenta tego samego koloru

- - przebarwienia dopuszczalne niekontras-toyvdopuszczalne kontrasto-we

przebarwienia na  pojedyncZgjrzebarwienia tego samego kolory
kostce na poje-dynczej kostce

- —  plamy, zabrudzenia |niedopuszczalne niedopuszczalne
niezmy-walne wog

= - naloty wapienne dopuszczalne dopuszczalne

2 | Uszkodzenia powierzchni

bocznych:

- — dopuszczalna liczba 2 2
w 1 kostce

- — dopuszczalna wielké 30 mm x 10 mm 50 mm x 20 mm
(dtugaé¢ i szerokac)

3 | Szczerby i uszkodzenja niedopuszczalne niedopuszczalne
krawedzi i naray
przylicowych
4 | Uszkodzenia kraydzi

pionowych

- —  dopuszczalna liczba 2 2
w 1 kostce

- - dopuszczalna wielké 20 mm x 6 mm 30 mm x 10 mm
(dtugcé¢ i glebokasé)

Kostke zaleca ¢ pakowa& na paletach. Palety z kogtkmogy by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy
czym podtae powinno by wyréwnane i odwodnione.

Materialy na podsypke i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jeili dokumentacja projektowa lub ST nie ustala indzenalery stosowa nastpujace materiaty:

- na podsypk cementowo-piaskoav pod nawierzchgi mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku
naturalnego spemiggego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113:1996 {#mentu powszechnegazytku
spetniajcego wymagania PN-B-19701:1997 [4] i wody odmiangdpowiadajcej wymaganiom PN-B-32250:1988
(PN-88/B-32250) [5],

- do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypgesenentowo-piaskowej zaprawcementowo-piaskoy 1:4
spetniajjcag wymagania jw,

Skltadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgniego wbudowania po dostarczeniu na bugow
powinno odbywa si¢ na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpeapieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiakamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnoétgsgodne z BN-88/6731-08 [6].

Kraw ezniki, obrzeza

Do obramowania nawierzchni placéw z kostek nalstosowa krawezniki betonowe wg BN-80/6775-03/04
[7] lub do obramowania chodnikéw obrzebetonowe.

Krawezniki powinny by ustawiane na podsypce cementowo-piaskowej, speRjavymagania j.w. oraz na
tawie betonowej, spemnigiej wymagania wg ST D-08.01.608.01.02 ,Kravegzniki” [17].

Krawezniki moga by¢ przechowywane na skltadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow, rodzajow,
odmian i wielkgci. Nalezy uktad& je z zastosowaniem podktadek i przektadek drewgian

Kruszywo i cement powinny ldysktadowane i przechowywane wg 2.3.



Materialy do podbudowy utozonej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Materiaty do podbudowy, ustalonej w dokumentacjiojektowej, powinny odpowiada wymaganiom
witasciwej ST lub innym dokumentom zaakceptowanym pireyniera.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” [p&f 3.
Uktadanie betonowej kostki brukowej peoodbywé sie:

a) a) ecznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,
b) b) mechanicznie przy zastosowaniugdea ukladajcych (uktadarek), sktadgjych se¢ z wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, sitego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsogiech utagenia; uradzenie to,
po skaiczonym uktadaniu kostek, moa wykorzystd do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi dwytaka
szczotkami.

Do przycinania kostek nioa stosowéaspecjalne natzlzia tryce (np. przycinarki, szlifierki z targy

Do zagszczania nawierzchni z kostki naye stosowd zagiszczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzin
elastomerow, chronice kostki przedcieraniem i wykruszaniem natyp

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powmiedpowiadd wymaganiom wiéciwych ST,
wymienionych w pkcie 5.4 lub innym dokumentom (normPB i BN, wytycznym IBDiM) wzgidnie opracowanym
ST zaakceptowanym przezzimiera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapnalery stosowa betoniarki.

Do wypetniania szczelin dylatacyjnych najestosowa sprz:t odpowiadaicy wymaganiom ST D-05.03.04a
~Wypeitnianie szczelin w nawierzchniach z betonu ertawego” [16].

4. TRANSPORT

OgobIne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialine” [10] pkt 4.

Betonowe kostki brukowe magby¢ przewaone na paletach - dowolnymdrodkami transportowymi po
osiggnieciu przez beton wytrzymadoi na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tpamgu powinny by
zabezpieczone przed przemieszczaniem sszkodzeniem.

Jakoérodki transportu wewatrzzakladowego kostek naodki transportu zewstrznego mog stuzy¢ wozki
widtowe, ktorymi mana dokoné zatadunku palet. Do zatadunku palet énadki transportu mina wykorzystywé
réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny dyspinane t&mami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecgajmi kostki
przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jedakjcie zaleca siuklada& do 10 warstw kostek (zaleie od
grubdci i ksztattu), tak aby masa palety z kostkami wsiteood 1200 kg do 1700 kg. Pmlane jest, aby palety z
kostkami byly wysytane do odbioréyodkiem transportu samochodowego wypassym w dwig do za- i roztadunku.

Krawezniki moga by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Kragezniki betonowe naley
uktada w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdgrawezniki powinny by zabezpieczone przed
przemieszczaniemesi uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewozi dowolnym s$rodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatdundczas transportu kruszywa powinny¢ lmabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpete.

Cement powinien hyprzewaony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [6].

Zalewe lub masy uszczelnigte do szczelin dylatacyjnych mrma transportow@ dowolnymi srodkami
transportu w fabrycznie zamkitych pojemnikach lub opakowaniach, chegyich je przed zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny Byrzewaone w spos6b odpowiaday wymaganiom wigciwej SST.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [10] pkt 5.

Grunty podiga powinny by niewysadzinowe, jednorodne idme oraz zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania,drge z dokumentagijprojektowvs.

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumeatagjektovg

Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna bggodna z dokumentagcprojektows lub ST.

Konstrukcja nawierzchni obejmuje ukenie warstwycieralnej z betonowej kostki brukowej na:
a) podsypce cementowo-piaskowej oraz podbudowie,

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu nawierzchni, z wygtowaniem podbudowy, podsypki cementowo-
piaskowej i wypetnieniem spoin zapraeementowo-piaskoay obejmug:



wykonanie podbudowy,

wykonanie obramowania nawierzchni (z keamikOw, obrzey i ew. sciekow),
utazenie kostek z ubiciem,

przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i wyjggtie ni szczelin,
wypetnienie szczelin dylatacyjnych,

piekgnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

ouswhE

Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod sivar betonowej kostki brukowej powinien by
zgodny z dokumentagprojektovs.

Wykonanie podbudowy powinno odpowigdawymaganiom wisciwej ST - D-04.04.0004.04.03
-Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicz(@ekruszywa naturalnego lub tamanego) [12],

Inne rodzaje podbuddéw powinny odpowiddaymaganiom norm, wytycznych IBDIM lub indywiduagni
opracowanym ST zaakceptowanym przezinera.

Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert lzgodny z dokumentagprojektows lub ST.

Jeli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ingce materialy do wykonania obramofivgowinny
odpowiadé wymaganiom okrdonym w pkcie 2.4.

Ustawianie krawznikéw powinno by zgodne z wymaganiami zawartymi w ST D-08.01.01.

Krawezniki zaleca s ustawi@ przed przysipieniem do ukftadania nawierzchni z kostki. Przed ic
ustawieniem, pmdane jest utzenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szerégionawierzchni i prawidtowej
lokalizacji kraveznikow .

Podsypka

Rodzaj podsypki i jej gruldé powinny by zgodne z dokumentacprojektows lub ST.

Grubas¢ podsypki powinna wynoé&ipo zagszczeniu 3cm, a wymagania dla materiatdw na podsgpkvinny
by¢ zgodne z pktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od Faktawanej grubéci podsypki nie powinny przekracza 1
cm.

Podsypk cementowo-piaskoyv stosuje si z zasady przy wyspowaniu podbudowy pod nawierzchnk
kostki. Podsypk cementowo-piaskoav przygotowuje si w betoniarkach, a naginie roZciela s¢ na uprzednio
zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:

- — wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 d6,0,3
- — wytrzymaldci nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, R = 14 MPa.

W praktyce, wilgotné¢ uktadanej podsypki powinna byaka, aby pdcisnieciu podsypki w dioni podsypka
nie rozsypywala sii nie byto na dtonkladéw wody, a po naéiieciu palcami podsypka rozsypywala.sRozcielenie
podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedzéktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. R®tona
podsypka powinna ldy wyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (ngcanymi) lub
zag:szczarkami wibracyjnymi.

Jeili podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cememipiaskowej to po zawatowaniu nawierzchni ggle
ja polat wody w takiej ilosci, aby woda zwityta cab grubci¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z suchej zaprawy 2o
wyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoirpeang musi by zakaiczone przed rozpoeziem wigzania
cementu w podsypce.

Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek oraze@ldia ich ukltadania

Ksztalt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktu & atesgé ich ukladania powinny
by¢ zgodne z dokumentacprojektows lub ST, a w przypadku braku wystarcgajch ustalé Wykonawca przedktada
odpowiednie propozycje do zaakceptowaniaymhierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksgztdtbloru,
sposobu uktadania i wytworni kostekzijmier maze polecé Wykonawcy utdenie po 1 riwskpnie wybranych kostek,
wytacznie na podsypce piaskowe;.

Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca siwykonywa przy temperaturze
otoczenia nie iszej nk +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni §& w ciggu dnia temperatura utrzymuje sv



granicach od @ do +5C, przy czym j&li w nocy spodziewanegprzymrozki kostk nalezy zabezpieczy materiatami
0 ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stopggy itp.).
Nawierzchn¢ na podsypce piaskowej zaleca wiykonywa: w dodatnich temperaturach otoczenia.

Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnadwykonana z elementéw o jednakowej grédioNa wikszym
fragmencie robét zalecaesstosowa kostki dostarczone w tej samej partii materiatktérej niedopuszczalne s6zne
odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mana wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie eczne zaleca siwykonywa na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skompléoyeh pod
wzgledem ksztattu lub wymagggych kompozycji kolorystycznej uktadanych desenazor&nych wymiarow i
ksztattow kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywaizyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca swykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby
uktadarka mogta przendsi palety warsty ksztaltek na miejsce ich wenia z wymagas doktadndciag. Kostka do
uktadania mechanicznego nie isomie duzych odchytek wymiarowych i musi byodpowiednio przygotowana przez
producenta, tj. ulmna na palecie w odpowiedni wzér, bez delna potéwek i dziewgtek, przy czym kada warstwa
na palecie musi lydobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykkost przywieraly do siebie. Uktadanie
mechaniczne zawsze musicbysparte pragbrukarzy, ktérzy uzupemiajprzerwy, wyrabiaj tuki, doktadaj kostki w
okolicach studzienek i kraynikow.

Kostke uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewgo procesie ubijania podsypka
zag:szcza si.

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzei infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazdy.)
powinna trwale wystawaod 3 mm do 5 mm powvirgj powierzchni tych uedzen oraz od 3 mm do 10 mm powej
koryteksciekowych gciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgamikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potdwek i dziewek, majcych wszystkie kraedzie réwne i odpowiednio fazowane.
W przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wyradr, woln przestrzé uzupetnia si kostlg cigta, przycinaa na
budowie specjalnymi nagdziami trycymi (przycinarkami, szlifierkami z targtp.).

Dzienry dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zalecskmczy¢ prowizorycznie
okoto pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypcskpiaej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostkiaonej na
state. Przed dalszym wznowieniem robét, prowizonyezitazong nawierzchng na podsypce piaskowej najerozebré
i usurg¢ wraz z podsypk

Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalg/ przeprowad#i za pomog zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostgrz tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolrigywa¢ walca.

Ubijanie nawierzchni naly prowadzt od krawedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednoczenie w
kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierdenpowierzchniowe magbyé¢ zlikwidowane przez ubijanie w
kierunku wzdhinym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzame. fekniete) naley wymieni na kostki cate.

Spoiny i szczeliny dylatacyjne

Szerokaé¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosd 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopagtiennych kostek brukowych zalecag shby osie spoin pormzy
diuzszymi bokami tych kostek tworzyly z @sdrogi kat 45°, a wierzchotek utworzonegogtia prostego ponmadzy
spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spagkudtuznego nawierzchni.

Po utaeniu kostek, spoiny natg wypenic:

a) a) piaskiem, spetigym wymagania pktu 2.3 c),slenawierzchnia jest na podsypce piaskowej,
b) b) zapraw cementowo-piaskoyy spetniajca wymagania pktu 2.3 d), §& nawierzchnia jest na podsypce
cementowo-piaskowej.

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniustmgr piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho lub, p
obfitym polaniu wod - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wedlie rozgarniaczkami z piérami gumowymi.

Zaprawe cementowo-piaskogvzaleca si przygotowg w betoniarce, w sposéb zapewn@j jej wystarczajca
ptynnas¢. Spoiny mana wypeiné przez rozlanie zaprawy na nawierzehnnagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub
rozgarniaczkami z piérami gumowymi. Przed rozgotam zalewania kostka powinna dwpczyszczona i dobrze
zwilzona wod. Zalewa powinna catkowicie wypetspoiny i tworzy monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawcementowo-piaskogv nalezy zabezpieczy przed zalaniem gi szczeliny
dylatacyjne, wktadag zwinicte paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.




Po wypelnianiu spoin zaprawcementowo-piaskog nawierzchrg nalezy starannie oczgi¢; szczegoblnie
dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i zmgmi deseniami uktadania.

W przypadku uktadania kostek na podsypce cemenguagkowej i wypetnianiu spoin zaprawementowo-
piaskows, nalery przewidzi€ wykonanie szczelin dylatacyjnych w odleg@t@mch zgodnych z dokumentagjrojektows
lub ST wzgtdnie nie wikszych nk co 8 m. Szerolki@ szczelin dylatacyjnych powinna utdiwiaé przegcie przez nie
przemieszcae wywotanych wysokimi temperaturami nawierzchni wesie letnim, lecz nie powinna bynniejsza ni
8 mm. Szczeliny te powinny Bywypetnione trwale zalewami i masami odtomymi w pkcie 2.3 €). Sposob
wypetnienia szczelin powinien odpowiadaymaganiom ST D-05.03.04a ,Wypetnianie szczelimawierzchniach z
betonu cementowego” [16].

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nglestosowé dodatkowo w miejscach, w ktérych wyptje zmiana
sztywnadci podiaza (np. nad przepustami, przy przyczotkach mostowyohd szczelinami dylatacyjnymi w
podbudowie itp.). Zalecagsivykonywa szczeliny podtane przysciekach wzdta jezdni.

Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchn¢ na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionymisk@m mana oddd do uzytku
bezpdrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchn¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigrgfmi zapravwy cementowo-piaskoyy
po jej wykonaniu naley przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o gru§oi od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywga w stanie
wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygbfpwzy temperaturzéredniej otoczenia nie #6zej ni 15°C) do 3
tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchimialery oczysci¢ z piasku i ména odda do wytku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlii®] pkt 6.
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzyska
a) a) w zakresie betonowej kostki brukowej
- —  aprobattechnicza,
- - certyfikat zgodnai Iub deklaragi zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki badacech
charakterystycznych kostek, w przypadigdania ich przez tyniera,
- - wyniki sprawdzenia przez Wykonagvoech zewetrznych kostek wg pktu 2.2.2.7),
b) b) w zakresie innych materiatow
- —  sprawdzenie przez Wykonapweech zewstrznych materiatow prefabrykowanych (kr@amikéw, obrzey),
- - ew. badania wiaiwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. od{ome w normach, ktore busavatpliwosci
Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie rob6t

Lp. \é\gjs;ﬁz;ogr(r)llir;%ue Czestotliwos¢ bada Wartaici dopuszczalne
1 [ Sprawdzenie podia i koryta Wg OST D-04.01.01 [11]
2 | Sprawdzenie ew. podbudowy Wg OST, norm, wytycznych,
wymienionych w pkcie 5.4
3 | Sprawdzenie obramowania wg OST D-08.01.0402 [17];
nawierzchni D-08.03.01 [18]; D-08.05.00 [19]
4 | Sprawdzenie podsypki (przymiargrBiezaca kontrola w 10 punktach W(g pktu 5.6; odchyiki od
liniowym lub metod niwelacji) dziennej dziatki roboczej: grubdi, | projektowanej grubdi +1
spadkéw i cech konstrukcyjnych w| cm
poréwnaniu z dokumentagcpro-
jektowg i specyfikacy

5 | Badania wykonywania nawierzchni

z kostki
a) a) zgodn@ z dokumentag | Sukcesywnie na kalej dziatce -
projektowy roboczej
b) b) polaenie osi w planie Co 100 m i we wszystkich punktach Przesurgcie od osi
(sprawdzone geodezyjnie) charakterystycznych projektowa-nej do 2 cm
C) c) rzdne wysokéciowe Co 25 m w osi i przy kragdziach Odchylenia:

(pomierzone instrumentem oraz we wszystkich punktach cha- | +1 cm; -2 cm




d)

g)

h)

pomiarowym)

rakterystycznych

d) réwné¢ w profilu Jw. Nieréwndci do 8 mm
podiwznym (wg BN-68/8931-04 [9]
tata czteromet-row)

e) rowné& w przekroju Jw. Przéwity miedzy tat a
poprzecznym (sprawdzonadat powierzchng do 8 mm
profilowa z po-ziomnig i pomiarze
przeswitu kli-nem cechowanym
oraz przymiarem liniowym
wzglednie metod niwela-cji)

f)  spadki poprzeczne Jw. Odchytki od do-kumentac]
(sprawdzone me-tachiwelacji) pro-jektowej do 0,3%

g) szerok& nawierzchni Jw. Odchyiki od sze-rokmi
(sprawdzona przymiarem projekto-wanej dot5 cm
liniowym)

h) szerok& i glebokas¢ W 20 punktach charakterystycznychwg pktu 5.7.5

wypetnienia spoin i szczelin

(ogledziny i pomiar przymiarem
liniowym po wykrusze-niu dtug. 1(
cm)

dziennej dziatki roboczej

i)  sprawdzenie koloru kostekKontrola biezagca

i desenia ich ulzenia

Wg dokumenta-cji
projektowej lub decyzji
Inzy-niera

Tablica 3. Badania i pomiary po ukxeniu budowy nawierzchni

Lp.

Wyszczegolnienie bada pomiarow

Sposo6b sprawdzenia

1

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego
nawierzchni, krawznikow, obrzey,
sciekéw

Wizualne sprawdzenie jednorodieowygladu,
prawidtowaici desenia, koloréw kostek, ggn, plam,
deformaciji, wy-kruszg, spoin i szczelin

—

bC

2 | Badanie pot#enia osi nawierzchniw | Geodezyjne sprawdzenie poémia osi co 25 m i w punktac

planie charakterystycznych (dopuszczalne przegtiaiwg tab. 2,
Ip. 5b)

3 | Rzdne wysokéciowe, rowndé Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystychniivg
podtwna i poprzeczna, spadki metod i dopuszczalnych waétd podanych w tab. 2, Ip. od
poprzeczne i szeroké do 5g)

4 | Rozmieszczenie i szeradospoin i Wg pktu 5.515.7.5

szczelin w nawierzchni, pogdzy
kraweznikami, obrzeami, sciekami oraz
wypetnienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@\@ymagania ogolne” [10] pkt 7.

Jednostk obmiarovg jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkesstki brukowe;.
Jednostki obmiarowe robét towarzgsgch budowie nawierzchni z betonowej kostki brukpgpedbudowa,
obramowanie itp.)gustalone w odpowiednich ST wymienionych w pktachi®.5.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” [10] pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamefitug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

przygotowanie podia i wykonanie koryta,

ewentualnie wykonanie podbudowy,



- - ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod kganiki, obrzeza, scieki,
- - wykonanie podsypki pod nawierzchni
- - ewentualnie wypetnienie dolnejegei szczelin dylatacyjnych.
Odbiér tych robét powinien Ikyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne” [10]
oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatréoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [P} 9.
Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
- -  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- — oznakowanie robdt,
- —  przygotowanie podia i wykonanie koryta,
— - dostarczenie materiatéw i spiz,
- - wykonanie podsypki,
- — ustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek,
- — ula@enie i ubicie kostek,
- —  wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnye nawierzchni,
- -  piekgnacg nawierzchni,
- - przeprowadzenie pomiaréw i badawymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- -  odwiezienie spetu.
Cena wykonania 1 fmnawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obgjnuobdt towarzyszych (jak:
podbudowa, obramowanie itp.), ktére powinny hyete w innych pozycjach kosztorysowych, a ktérychreakjest
okreslony przez ST wymienione w pktach 5.4 i 5.5.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Polskie Normy
1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa taendo nawierzchni drogowych

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa rahe do nawierzchni drogowych;
piasek

3. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechneggkw Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

4. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda do b&wonzapraw
10.2. Branzowe Normy

. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
7. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoBlementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraudmiki i obrzeza
8. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego
9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enoawierzchni planografem i at

10.3. Ogélne specyfikacje techniczne (OST)

10. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

11. D-04.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbudow oraz oczyszczenie i skrapien

12. D-04.04.06-04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

13. D-04.04.04 Podbudowa z tlucznia kamiennego

14. D-04.05.06-04.05.04 Podbudowy i ulepszone pod#z gruntow lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi

15. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

16. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchbetonu cementowego
17. D-08.01.0%02 Krawezniki

18. D-08.03.01 Betonowe obrzechodnikowe

19. D-08.05.00 Scieki

11. ZAL ACZNIKI



Zalgcznik 1
Przyktady ksztattow betonowej kostki brukowej

a) a) Najczsciej spotykane ksztalty kostek i sposoby ich ukfada(wg W. Brylicki: Kostka brukowa z
betonu wibroprasowanego, 1998)
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SPECIKACJE TECHNICZNE
D - 06.01.01
ODTWORZENIE ROWU PRZYDRO ZNEGO
UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotycge wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchiiomskarp w ramach inwestycji polegegj na budowie
chodnika dla pieszych wagu drogi gminnej nr 162004G w miejscodgoBorzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zganych:
- Z powierzchniowym umocnieniem skarp nasypow @@ elementéw prefabrykowanych, ptyt MEBA 60x40x8
cm na podsypce cem.-piask. 1:4 gr. 5 cm z wypeiam otworéw zieng urodzajm i obsianiem trawy .

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.Ziemia urodzajna (humus) - ziemiasliona zawierajca co najmniej 2% g%ci organicznych.

1.4.3. Humusowanie - zesp6t czynsod przygotowujcych powierzchri gruntu do obudowy linnej, obejmujcy
dogeszcezenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zagiej z jej grabieniem (bronowaniem) i @egczeniem.

1.4.4. Prefabrykat - element wykonany w zaktadzie przeowsgm, ktéry po zmontowaniu na budowie stanowi
umocnienie rowu lulicieku.

1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.



1.5. Ogdélne wymagania dotycrce robét

Ogoblne wymagania dotygeze robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pumdav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, newdciekOw obgtymi niniejszy ST s:
—  ziemia urodzajna,
- elementy prefabrykowane,

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiér@&o najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinnac by
wilgotna i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaaziecych.

W przypadkach wtpliwych Inzynier maze zlecé wykonanie badaw celu stwierdzeniaze ziemia urodzajna
odpowiada nagpujacym kryteriom;
a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45%70

b) zawarté¢ fosforu (BOs) > 20 mg/m,
c) zawarté& potasu (KO) > 30 mg/m,
d) kwasowséc pH >5,5.

2.4. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw naky dostosowa do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalest stosowa
mieszanki traw o drobnym.egtym ukorzenieniu, spetnigje wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998

[4].
2.5. Elementy prefabrykowane

Wytrzymatai¢, ksztalt i wymiary elementéw powinny bygodne z dokumentagcprojektovws i SST.

3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przysgpujacy do wykonania umochienia techniczno-biologicznggowinien wykazé sie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:
- réwniarek,
- ew. walcow gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,
- ubijakéw o ¢cznym prowadzeniu,
- wibratoréw samobimych,
—  plyt ubijagcych,
-  ew. spretu do podwieszania i podgjania,
hydrosiewnika z ggnikiem oraz ospktu do agrouprawy (np. wioki okrzowo-piekcieniowej, brony
chwastownika - zgrzebta, watowtoki),
- cysterny z woglpod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgpnych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjalae” pkt 4.



4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Transport humusu

Humus mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zawilgoceniem.

4.2.2.Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane moa przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczagpych je przed uszkodzeniami.

Do transportu mana przekazaelementy, w ktérych beton agingt wytrzymatas¢ co najmniej 0,75 R
Brukowiec mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt 5.

Row przydrozny nalezy recznie odtworzy tak by szerokdé minimalna dna rowu wynosita 0,4 m i jego
gtebokosé 0,5m, skarpy wyprofilowaé z pochyleniem 1:1,5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno lBywykonywane od gornej kraadzi skarpy do jej dolnej kragdzi. Warstwa ziemi
urodzajnej powinna sgja¢ poza goéra krawedz skarpy i poza podr@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubdi¢ pokrycia ziemi urodzajma powinna wynosi 15 cm po moletowaniu i zagzczeniu, w zalenosci od
gruntu wysgpujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxdeni skarpy naley wykonywa
rowki poziome lub pod dtem 30 do 45 o gkbokacsci od 3 do 5 cm, w odgpvach co 0,5101,0 m. Ut@omg warstvwe
ziemi urodzajnej natey zagrabt (pobronowa) i lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Uktadanie elementéw prefabrykowanych

Podtaze, na ktérym uktadaneets elementy prefabrykowane, powinnoébgagszczone do wskaika Is =
1,0. Na przygotowanym podio naley ulozy¢ podsypk cementowo-piaskoa o stosunku 1:4 i zagci¢ do
wskaznika |s = 1,0. Elementy prefabrykowane nafeuktada z zachowaniem spadku podiego i rzdnych scieku
zgodnie z dokumentagprojektows lub SST.

Spoiny pomgdzy pilytami naley wypelnic zapraw cementowo-piaskogvo stosunku 1:2 i utrzymywaw
stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania

Kontrola polega na ocenie wizualnej ja&b wykonanych roboét i ich zgodéo z ST. Na zar@nietej
powierzchni nie mogwystepowa wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jakosci umocnien elementami prefabrykowanymi

Kontrola polega na sprawdzeniu:
- wské&nika zagszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pktem 5.7,
- szerokéci dna koryta - dopuszczalna odchytka cm,
— odchylenia liniécieku w planie od linii projektowanej - na 100 mpdszczalne: 1 cm,
- réwndci gérnej powierzchricieku - na 100 m dopuszczalny pi&é mierzony tag 2 m - 1 cm,
-  doktadnéci wypetnienia szczelin radzy prefabrykatami - petnagdokas¢.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@M3ymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest:

- nt (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umaomich przez humusowanie i u&nie elementow
prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapfojektows, SST i wymaganiami lktyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatréci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fumocnienia skarp i rowdéw przez humusowanie, olisiaraz brukowanie obejmuje:
-  roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- ew. pigjgnacja spoin,
- uporadkowanie terenu,
- przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukowiec
2. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszymaturalne do nawierzchni drogowycAwir i

mieszanka

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

4. PN-B-12074:1998 Ugrzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarniangwierzchni
biowtdkning. Wymagania i badania przy odbiorze

5. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracy{Vymagania i metody batla

6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte

7. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnigéw Sklad, wymagania i ocena zgodcio

8. PN-P-85012:1992  Wyroby powrocze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych

9. PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiondinarolniczych

10. PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty aéerVymagania i badania

11. PN-S-96035:1997  Drogi samochodowe. Popiolydot

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyean

13. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdElementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza chodnikowe

10.2. Inne materiaty

14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowychER¥P, Transprojekt-Warszawa, 1979.
15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emugfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszt BDiM,
Warszawa, 1999.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 07.06.02

URADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE
RUCH PIESZY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t zggdanych z
urzadzeniami zabezpieczmymi ruch pieszych podczémudowy chodnika dla pieszych wagu drogi gminnej nr 162004G
w miejscowdci Borzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t aganych z ustawieniem miejscowo
stupkéw blokujcych stosowanych w celu niedopuszczenia dadignia pojazdéw na chodnik.
Celem stosowania wdzen zabezpieczagych ruch pieszych jest ochromgcia i zdrowia uczestnikéw ruchu.
1.5. Ogdlne wymagania dotycce robot
Ogélne wymagania dotygeze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Stupki blokupce — 17 szt o rozstawie 1,581ednica stupkéw 120mm, diugp stupka 1200mm. Rury stalowe

ocynkowane ogniowo lakierowane proszkowo oklejoolés fodblaskowy | generacji. Osadzenie stupkéw w fundamencie
betonowym kl. min. C16/20 o wym. 60x30x30cm.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych

Wykonawca przyspujacy do wykonania urkgzer zabezpieczagych ruch pieszych powinien wykazasie
mozliwos$cig korzystania z nagpujacego spratu:
- - szpadli, digéw stalowych, wyeigarek do napinania linek i siatek, mtotkéw, klucky montau elementéw panelo-
wych itp.
- - $rodkOw transportu materiatow,
- - przewdnych zbiornikéw do wody,
- - betoniarek przewaych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na rabkr
- - koparek kotowych (np. 0,15%rlub koparek gsiennicowych (np. 0,25 ¥

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamjélime” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Stupki mazna przewoz dowolnymisrodkami transportu. W przypadku zatadowaniasmalek transportu wcej
niz jednej partii rur nalgy je zabezpieczyprzed pomieszaniem.

Cement naley przewozé zgodnie z postanowieniami BN-88/6731-08 [46]s maieszank betonowy wg PN-B-
06251 [4].



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania uradzen zabezpieczajcych ruch pieszych

W zaleznosci od wielkadici robdt Wykonawca przedstawi do akceptacjtyimera zakres robo6t wykonywanych
bezpdrednio na placu budowy oraz rob6t przygotowawcayatzapleczu.

Przed wykonywaniem robét nale wytyczy¢ lokalizacg barier, ptotkbw i innych ugdzen liniowych
zabezpieczagych ruch pieszych na podstawie dokumentacji ptoje&j, ST lub zaledelnzyniera.

Do podstawowych czynioi objetych niniejsa ST przy wykonywaniu ww. rob6t nadg
— wykonanie dotéw pod stupki
— wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,
- Kotwienie stupkéw

5.3. Wykonanie dotéw pod stupki

Jeli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje ieficto stupki pogczy mog by¢ osadzone w
betonie utéonym w dotku albo oprawione w bloczki betonowe fomane na zapleczu i dostarczane do miejsca budowy
urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych.  Slupek natewstawi w gotowy wykop i napehdi otwdr mieszank
betonowy odpowiadajca wymaganiom punktu 2.9. Do czasu stwardnienia hestmpek nalgy podeprzeé.

Fundament betonowy wykonany ,ha mokro”, w ktérynadmono stupek, nima wykorzystywa do dalszych prac
(np. napinania siatki) co najmniej po 7 dniach estawienia stupka w betonie, &ljetemperatura w czasie wykonywania
fundamentu jest nsza od 18C - po 14 dniach.
Nalezy montowa elementy ocynkowane.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlipkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskad producentéw Zaviadczenia o jakixi (atesty)
oraz wykond badania materiatdbw przeznaczonych do wykonaniatrobprzedstawd ich wyniki Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow, zgodnie z wymaganiami éllereymi w pkt 2.3.

Do materiatow, ktérych badania powinien przeprovi@dxVykonawca nales materiaty do wykonania
fundamentéw betonowych ,na mokro”. Uwzdhiapgc nieskomplikowany charakter robét fundamentowych, wniosek
Wykonawecy, Irkynier maze zwolni go z potrzeby wykonania batenateriatléw dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét
6.3.1.Badania materiatdw w czasie wykonywania robét

Wszystkie materialy dostarczone na budomv zgdwiadczeniem o jakii (atestem) producenta powinny ¢oy
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego vaygw.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna Byzgodna z zaleceniami tablicy 20.

Tablica 20. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobowstirczonych przez producentow

Ocena wynikow

Lp. | Rodzaj badania Liczba bata Opis bada bada
1 | Sprawdzenie od 5 do 10 badaz | Powierzchng zbada
powierzchni wybranych losowg nieuzbrojonym okiem. Do ew.

elementow w sprawdzenia gbokasci wad wy¢ | wyniki bada
kazdej dostpnych narzdzi (np. liniatéw z powinny by
dostarczonej partij czujnikiem, suwmiarek, zgodne z
wyrobow liczicej | mikrometrow itp. wymaganiami
do 1000

Przeprowadzi uniwersalnymij punktu 2.3.
przyrzzdami  pomiarowymi  lulj
sprawdzianami

2 | Sprawdzenie

wymiaréw elementéw

W przypadkach budzych watpliwosci mozna zlect uprawnionej jednostce zbadanie §@iavosci dostarczonych
wyrobéw i materiatow w zakresie wymagpodanych w punktach od 2.3 do 2.11.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot



W czasie wykonywania ugdzeh zabezpieczagych ruch pieszych nalg zbada:

a) a) zgodnd& wykonania urgdzer z dokumentagjprojektows (lokalizacja, wymiary),

b) b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaiyednie z punktami od 2.3 do 2.11,

c) c¢) prawidtowéc wykonania dotdw pod stupki, zgodnie z punktem 5.3,

d) d) poprawn& wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkiedy

e) e) poprawni ustawienia stupkow, zgodnie z punktem 5.5 5.6,

f) f) prawidlowd¢ wykonania siatki zabezpiecaagj zgodnie z punktem 5.7 lub 5.8.

W przypadku wykonania spawanycha elementéw uggzen:

a) a) przed ogtizinami, spoin i przylegagce do niej elementys¢zone (od 10 do 20 mm zidej strony) naley doktad-
nie oczyci¢ z zuzla, zgorzeliny, odpryskow, rdzy, farb i innych zeeiyszcze utrudniajcych prowadzenie obserwacii i
pomiardw,

b) b) ogtdziny zhczy naley przeprowadzi wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powgkszeniu od 2 do 4 razy; do
pomiaréw spoin powinny lfystosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalneirspmierze,

c) ¢) w przypadkach atpliwych mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie wytrzynéat@meczeniowej spoin, zgod-
nie z PN-M-06515 [29],

d) d) zhcza o wadach wkszych nk dopuszczalne powinny byaprawione powtérnym spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(M@ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostly obmiarows urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych jest m (metr). Obmiar polegeoki@sleniu
rzeczywistej dhugéci urzadzenia zabezpieczgjego ruch pieszych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000@QWymagania ogoine” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigggjojektovy, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pld&y wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy platrisi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 m paiczy ochronnych obejmuje:

- —  prace pomiarowe przy wytyczeniu linii barggaz rozstawu stupkow,

- - dostarczenie na miejsce wbudowania elemeb#iver taicuchowych,

- - wykopanie dotkdw pod stupki,

- - dostarczenie na miejsce wbudowania elemektivstrukcji barier, ptotkdw, peczy, paneli oraz innych ogrodze
sztywnych, oraz materiatdw pomocniczych,

- - zainstalowanie stupkéw w fundamencie betomawy

- - doprowadzenie terenu wzdlwykonanych barier do stanu pierwotnego (np. por@utzenie rozebranego chodni-
ka) przewidzianego w dokumentacji projektowej almdtug zalecé Inzyniera,

- -  przeprowadzenie badapomiarow kontrolnych.



SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 08.01.01
KRAW EZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y wymagania dotyegce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem krgwanikdw betonowych dla inwestycji polegagj na budowie chodnika dla pieszych w
ciagu drogi gminnej nr 162004G w miejsco$gdBorzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robdt z@anych z ustawieniem opornikéw
betonowych :

- opornik drogowy gat. 1 typu ulicznego D o wym.x28x100cm jako opornik zjazdéw od strony granicyatkt
wykonany na tawie betonowej z oporem wdp0,0495 m3/mb.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.0porniki betonowgZWANE DALEJ ,KRAW EZNIKAMI") - prefabrykowane belki betonowe ograniczaj
chodniki dla pieszych, zjazdy oraz nawierzchniegdige.

1.3.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1.

1.4. Ogdélne wymagania dotycrce robét
OgobIne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojid’ 1.5.
2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyeze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 2.

Materiatami stosowanymis
— krawezniki betonowe, piasek na podsypkdo zapraw, cement do podsypki i zapraw, woda,
— materialy do wykonania tawy pod kramiki.

Kraw ezniki betonowe - wymagania techniczne

Tablica 1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegmwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalha odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
DLUGOSC +8 +12
SZEROKGC | +3 +3
WYSOKOSC
KRAWEZNIKA

Powierzchnie kragznikow betonowych powinny léybez rys, pknieé¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy
lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzeowgerzchni i
krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], pasvinny przekraczawartasci podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ktaikéw betonowych

Dopuszczalna wielkid
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé
Gatunek 1| Gatunek 2




Wklestos¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikow w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie goérne

g . i niedopuszczalne
krawedzi i naray (scieralne), mm

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dtugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skltadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, odmian, gatunkéw i wielko. Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podkiadek i
przekiadek drewnianych o wymiarach: gréb@,5 cm, szerokg 5 cm, diugé¢ min. 5 cm wgksza nk szerokéé
kraweznika.

Materialy do produkcji kraw eznikow

Do produkcji krawznikow nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
Beton uyty do produkcji krawznikow powinien charakteryzowsasie:

- nasgkliwoscig, ponizej 4%,

— dcieralnGcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla ¢at@ 4 mm,

- mrozoodpornécia i wodoszczelngria, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

Cement stosowany do betonu powinierg lsgmentem portlandzkim klasy niezsiej ni ,32,5" wg PN-B-
19701 [10]. Przechowywanie cementu powinné byodne z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywo powinno odpowiada wymaganiom PN-B-06712 [5]. Kruszywo n&je przechowywé w
warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zzywami innych asortymentéw,
gatunkow i marek.

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [11].
Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsygkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4]. Cement na ppkisyi do zaprawy cementowo-piaskowej powinienc by
cementem portlandzkim klasy nie mniejszej /32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragniki nalezy stosowd beton klasy B 15, wg PN-B-06250 [2], ktérego skiikd
powinny odpowiadawymaganiom punktu 2.4.4,

Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacyinyta gogco, powinna odpowiadawymaganiom
BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty technicznej.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt. 3
Roboty wykonuje srecznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwitywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw plytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjdkt. 4.
Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Krageniki betonowe
uktad& nalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku jazdy. Kragzniki powinny



by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniggmi siszkodzeniami w czasie transportu, a goérna warstie powinna
wystawa pozascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Transport cementu powiniengsodbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12]. Krusaymazna
przewozé dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegagih je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z innymi materiatami. Podczas transportu kruszyawaipny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne
- przed rozpyleniem. Maszalewowy naley pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mini
odbywa sie w warunkach zabezpieczajych przed uszkodzenienghinow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQNymagania ogolne” pkt. 5.
Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinnylpopwiadg
wymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w szerok@i dna wykopu konstrukcji szalunku. Wslkék zag:szczenia
dna wykonanego koryta pod taywowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

tawy betonowe z oporem wykonuje: s szalowaniu. Beton réezielony w szalowaniu lub bezfr@dnio w
korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-
06251 [3], przy czym naky stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag, zalewow.

Ustawienie kraweznikéw betonowych

Swiatto (odlegtéé gérnej powierzchni kragznika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej. Zewntrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiem,zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym. Ustawienie kreamikow
powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujeesina podsypce na podsypce cementowo-piaskowej
1:4 o grubéci 3 cm po zagszczeniu.

Spoiny krawznikbw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nale wypetnic zapravg cementowo-
piaskowva, przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny krggnikdw przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ woda.
Dla zabezpieczenia przed wpltywami temperatury keanki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o
spoinach zalanych zaprawalery zalewa co 50 m bitumiczg mag, zalewows nad szczelip dylatacyjry tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt. 6.
Badania przed przystypieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania materialtdbw przeznaczonych do

ustawienia krawznikdw betonowych i przedstadviwyniki tych badaé Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie
wygladu zewgtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie uszkadze
wystepujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3miaoy diugdci i
giebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoig do 1 mm,
zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglerzeprowadd z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lubstay zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzdajgdw prostych w nargach
elementéw wykonuje siprzez przytéenie ktownika do badanego nai zmierzenia odchytek z doktadioy do 1
mm.

Badania pozostalych materialéw stosowanych przgwisniu kravgznikdw betonowych powinny obejmowa
wszystkie whaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakopkt 2.

Badania w czasie rob6t

Nalezy sprawdzé& wymiary koryta oraz zagzczenie podita na dnie wykopu. Tolerancja dla szeréio
wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podiza powinno by zgodne z pkt 5.2.

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj



a) Zgodnd¢ profilu podiwznego gérnej powierzchni taw z dokumentagjojektovy.

Profil podtuizny gérnej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost + 1 cm na kade 100 m tawy.
b) Wymiary taw.

Wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach nazé@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiarOw wynosaz:

- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci + 10% szerokéri projektowane).
c) Rowna¢ gérnej powierzchni taw.

Réwnas¢ gornej powierzchni tawy sprawdzea girzez przytéenie w dwédch punktach, naide 100 m tawy,
trzymetrowej taty.

Prz&wit pomiedzy gorm powierzchmi fawy i przytazom tata nie mae przekracza 1 cm.
d) Zag:szczenie taw.

Zaggszczenie taw badagsiv dwoch przekrojach na kde 100 m.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanég@erunku nie mee przekracza + 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.

Przy ustawianiu kragznikdw nalezry sprawdzé:
a) dopuszczalne odchylenia linii kregmikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia: 1 cm na kade 100 m
ustawionego kragznika,
b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszecgyaaweznika od niwelety projektowanej, ktére wynaisil cm
na kade 100 m ustawionego krawnika,
c) réwna¢ gornej powierzchni kragenikOw, sprawdzane przez przyknie w dwodch punktach na ide 100 m
krawgznika, trzymetrowej taty, przy czym pragit pomigdzy gorm powierzchm kraweznika i przytazong tata nie
moze przekraczal cm,
d) doktadné¢ wypetnienia spoin badaesico 10 metréw. Spoiny muszby¢ wypetnione catkowicie na pen
gtebokasc.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q¢magania ogolne” pkt. 7.
Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego kraimika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/0¢magania ogolne” pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagirojektowa, ST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki, wypetnienie spoin.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatréci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 9
Cena wykonania 1 m kraxnika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, dostarezemateriatow na miejsce wbudowania,

— wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikdw na podsypce cementowo-piaskowej,

— wypeienie spoin kragznikow zapraw,

— zalanie spoin maszalewow,

— zasypanie zewtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane



2 PN-B-06250 Beton zwykly
3 PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe
4 PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw
5 PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego
6 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. gfgomiaru cech geometrycznych
7 PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natuwgalo nawierzchni drogowyclwir i mieszanka
8 PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaeawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwalo nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
11 PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapiraw
12 BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13 BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet&ementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i

torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymagania i badania
15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@&tementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Kraggniki i obrzeza chodnikowe
16. BN-64/8845-02 Kraezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

10.2. Inne dokumenty
17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED#nsprojekt - Warszawa, 197911982 r.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikagphtécznej (SST) s wymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z ustawieniem betonowego obiezehodnikowego w ramach budowy chodnika dla pidszyc
w ciggu drogi gminnej nr 162004G w miejscodgoBorzytuchom, gm. Borzytuchom.

1.2. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t z@anych z ustawieniem
opornika chodnika dla pieszych w postaci betonowglofzezry chodnikowych o wym. 8x30x100 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnieggii
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do kokagji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowiujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pld.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.



Materiatami stosowanymis
—  obrzea odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775413/8],
—  pospoétka do wykonania podsypki,
- cement wg PN-B-19701 [7],
-  piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja

Zastosowano obrze wysokie (Ow), gatunek 1 (G1).
Oznaczenie betonowego obzaschodnikowego: wysokiego (Ow) o wymiarach 8 x 3000 cm gat. 1:
obrzeze Ow - 1/8/30/100 BN-80/6775-03/04 [9].

Betonowe
Tablica 1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw olinze
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
DLUGOSC +8 +12
SZEROKCS’C’ I +3 +3
WYSOKOSC

Powierzchnie obrzeg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.
Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnawdizi elementéw nie powinny przekraézavartcci
podanych w tablicy 2.

Tablica . Dopuszczalne wady i uszkodzenia abrze

Dopuszczalna wiellég

Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2
Whklestas¢ lub wypuktas¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
_Szczerby _ o’gr_anlczaqcych powierzchnie gorne niedopuszczalne
i uszkodzenia (Scieralne)
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dtugasé, mm, max 20 40
gtebokas¢, mm, max 6 10

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajéw i gatunkéw.

Betonowe obrzea chodnikowe naly uklad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniangch
wymiarach co najmniej: gruké 2,5 cm, szeroki@ 5 cm, diugéé minimum 5 cm wiksza nk szerokdé¢ obrzera.

Do produkcji obrzey nalery stosowad beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 B 30.
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadaymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganidwB?
11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnpagdiadad wymaganiom podanym w SST D-08.01.01
-Krawezniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET

OgobIlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gprzpomocniczego.



4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po egjnieciu przez
beton wytrzymatéci minimum 0,7 wytrzymaliéci projektowane;j.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu.

Transport pozostatych materialéw podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@0M,Wymagania ogélne” pkt 5.

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgiinieniem w szeroligi dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

Podiaze pod ustawienie obrza mae stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa)zwéru lub
piasku, o grubgi warstwy od 3 do 5 cm po zggrczeniu. Podsygk(tawg) wykonuje s przez zasypanie koryta
zwirem lub piaskiem i zaggzczenie z polewaniem wad

Betonowe obrzia chodnikowe nalgy ustawid na wykonanym podia w miejscu i z&wiattem (odlegtécig
gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunmginpaiojektowe;j.

Zewretrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiem,zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracgaszerokdéci 1 cm. Naley wypemni je piaskiem lub zaprayvcementowo-
piaskows w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem mal®czyci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musgz by¢ wypeinione
calkowicie na pelpgicbokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania materialtdbw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewgtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie oglizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystkpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary diugéci i gigbokasci uszkodzé naley wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
dokfadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztalttu i wymiaréw elementéw pgl@rzeprowadz z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lu$rgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeéeaiéw prostych w
narazach elementéw wykonuje esiprzez przylégenie kgtownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z
doktadndcig do 1 mm.

Badania pozostatych materialéw powinny obejméwezystkie wtaciwosci okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

W czasie robot naly sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod podsypKtawg) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiga z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki(feze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt
5.3,

c) ustawienia betonowego ohtae chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,ypdopuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére m@ wynost + 2 cm na kade 100 m diugéci obrzeza,

-  niwelety gérnej ptaszczyzny obgze, ktére mae wynost +£1 cm na kade 100 m dtugéci obrzeza,

-  wypeienia spoin, sprawdzane co 10 metr&érekpowinno wykazywa catkowite wypetnienie badanej spoiny
na peha giebokasc.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00®QNymagania ogélne” pkt 7.
Jednostl obmiarovy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@OWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj



- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” §kt
Cena wykonania 1 m betonowego oliehodnikowego obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

—  roZcielenie i ubicie podsypki,

- ustawienie obrza,

- wypelnienie spoin,

—  obsypanie zewtrznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2.  PN-B-06250 Beton zwykly

3.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefoaiyiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturaloenawierzchni drogowyck.wir
i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturakh@ nawierzchni drogowych.
Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betofllementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymaganbadania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betofllementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawniki i obrzeza.



